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1. Pouzité symboly a bezpecnost

Obecna nebezpecdi pfi nedodrzeni bezpecnostnich pokynt

Pohony PSF-M jsou vyrobené podle nejnovéjsiho stavu techniky a jsou provozné bezpecné. Pfesto mohou z pohont
vychazet nebezpedi, jsou-li pouzivany nevyskolenym nebo pfinejmensim nezasvécenym personalem anebo
nespravné nebo k jinému, nez uréenému ucelu.

Tim hrozi napfiklad

e nebezpedi pro zdravi a Zivot uZivatele nebo treti osoby,
e nebezpecdi pro vécné hodnoty uzivatele,

e naruseni bezpecnosti a funkce pohonu.

Je tfeba zajistit, aby si kazda osoba, ktera je v provozu povérena instalaci, uvedenim do provozu, obsluhou, udrzbou
a opravou pohond, precetla tento navod k obsluze a porozuméla mu.

Prace s povédomim o bezpecnosti

e  Pohony smi obsluhovat pouze proskoleny a opravnény obsluzny personal.

e Jetfeba dodriovat bezpecnostni pokyny uvedené v tomto ndvodu, existujici ndrodni pfedpisy pro prevenci
UrazU a rovnéz pripadné pracovni, provozni a bezpecnosti pokyny provozovatele.

eV ndvodu k obsluze uvedené postupy vypnuti je tfeba dodrZzovat pfi vSech pracich jako instalace, uvedeni do
provozu, vystrojovani, provoz, zména podminek pouZiti a zplsobl provozu a rovnéz udrzba, inspekce a oprava.

e  Pred praci v oblastech moZna vedoucich napéti je tfeba zajistit, aby byly bez napéti.

e Je tfeba zajistit, aby byly pohony vidy provozovany v bezvadném stavu. Z vnéjsku rozpoznatelné Skody a
nedostatky a rovnéz zmény provozniho chovani, které mohou narusit bezpecnost, je tfeba ihned oznamit.

Upozornéni na nebezpeci
V tomto navodu jsou pouZzity nasledujici symboly nebezpedi:

Pozor! Hrozi obecnd nebezpedi, kterd mohou vést k vécnym skoddm a/nebo k Zivotu
nebezpecnym zranénim.

Opatrné! Mohou byt pfitomna Zivotu nebezpecénd elektrickd napéti! Hrozi nebezpeci vécnych
skod anebo osobnich skod s nebezpecim ohroZeni Zivota.

Nebezpeci! Tento symbol varuje pfed hrozicim nebezpeéim pro zdravi osob. Nerespektovani
téchto upozornéni mlze mit za nasledek zranéni.

Dalsi upozornéni

e  Pfiudribé, inspekci a opravé pfimo po provozu je tfeba pocitat se zvySenymi povrchovymi teplotami na motoru.
Nebezpecdi popdleni!

e  Pfidodatecném vystrojeni a provozu pohonu s dily pfislusenstvi PS je tfeba dodrzovat k nim existujici navody k
obsluze.

e  Pripojky pro signalni vstupy a vystupy jsou oddélené dvojitou izolaci od proudovych obvodd, u nichZ hrozi
nebezpedi dotyku.



2. Pouziti v souladu s urcenim

Servopohony PSF-M jsou vyrobené vyhradné pro pouziti jako elektrické pohony armatur. Jsou uréené pro

smontovani s armaturami a jejich motorové ovladani.

Kazdé toto presahujici pouziti plati za pouZiti v rozporu s uréenim. Za z toho vzniklé Skody vyrobce neodpovida.
Pohony se nesméji provozovat mimo mezni hodnoty uvedené v listu technickych Udajd, katalogu anebo
dokumentaci zakazky. Jednani v rozporu s tim vylu€uje odpovédnost vyrobce za z toho vzniklé Skody.

K pouZiti v souladu s uréenim patfi i dodrzovani vyrobcem predepsanych podminek pro provoz, idrzbu a opravy.
Za poutziti v souladu s uréenim se nepovaZzuji instalace a nastaveni pohonu a rovnéz jeho udrzba. Pfi tom je tfeba
ucinit zvySena bezpecnostni opatreni!

Pohony sméji pouZivat, udrZovat a opravovat pouze osoby, které jsou s tim obezndmené a jsou informované o
nebezpedich. Je tfeba dodrZovat pfislusné narodni predpisy pro prevenci Urazd.

Svévolné zmény na pohonech vylucuji odpovédnost vyrobce za z toho vzniklé skody.

3. Skladovani

Pro spravné skladovani musi byt dodrzeny nasledujici body:

Skladovani pouze v dobfe vétranych, suchych prostorach

Skladovani v regale, na dfevéném rostu aj. na ochranu prfed zemni vihkosti
Zakryti proti prachu a Spiné

Chrante pohony pred mechanickymi poskozenimi

4. Provozni podminky a montazni poloha

Pohony lze ve standardnim provedeni provozovat pfi teplotach prostredi podle listu technickych udaja.

Druhy provozu jsou podle IEC 60034-1, 8: S2 pro kratkodoby a S4 pro pravidelny provoz (hodnoty specifické pro
pohon viz listy technickych udaja specifické pro pohon).

Na ochranu pred vlhkosti a prachem jsou pohony dimenzované podle EN 60529 s druhem kryti IP65.

Pohony se musi vestavét s dostatecnym volnym prostorem pro sejmuti krytu (obrazek 1). Montazni poloha je
libovolna s vyjimkou , krytem dol(“ (obrazek 2).
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Obrdzek 1: Montdzni rozméry




Montazni polohy

Pouiziti venku:

v A 4 PFi pouziti venku, silné kolisajicich teplotach prostredi nebo
vysoké vlhkosti vzduchu doporucujeme pouZiti vyhfivani
spinaciho prostoru.

950

Obrdzek 2: Montdzni poloha
. J

5. Princip Cinnosti

Pohon PSF-M je vyrobeny pro poufziti jako elektricky servopohon ventilu s nouzovym rué¢nim koleckem. Sloupky
pohonu slouZi k pfipevnéni na ventilu. Podle konstrukce ventilu je potifebna tycova lucerna nebo specidlni montazni
deska ventilu.

Kroutici moment vytvareny bezkartacovym DC motorem (BLDC) je pfendsen pres vicestupriovou celni pfevodovkou
na matici vietena. Matice vietena prevadi odevzdavany kroutici moment pres vieteno na axialni silu. Z toho
vyplyvajici linedrni zdvihovy pohyb je pfendsen ptes spojku na vieteno ventilu.

Zdvih pohonu je sniman a regulovan linedrnim 12bitovym HALLOVYM senzorem.

Nouzové ovladani pohon( pfi vypadku napéti je mozné ru¢nim koleckem.

Elektrické ptipojeni je provedeno pfes svorkovnice v pohonu.

’ Vé

6. Rucni ovladani
4 )

K ovladani pohonu pfi nastavovacich
pracich (instalace ventilu a nastaveni
koncovych poloh) je k dispozici
elektrické ruc¢ni ovladani tlacitkem
(viz 10.6).

Obrdzek 3: Ruéni ovladani
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7. Montaz na armaturu
4 N

Pruzinova spona s <€—— Sloupek
cepem spojky

Spojka l < Pojistna matice
€ Vieteno ventilu
L 1 mm
Traverza e——> '
Matice sloupku =3 -
\_ Obrdzek 4: MontdZ na armaturu )

7.1 Montaz na armaturu silova koncova poloha pfi vysunutém hnacim vietenu

Vychozi poloha: Vieteno ventilu zasunuté

1. Nasadte pohon na traverzu.

2. Stahnéte Cep spojky a nasroubujte spojku 13 mm na vieteno ventilu. Mezi sloupky a traverzou musi zlstat
mezera 1 mm.

Vsadte znovu Cep spojky a pevné utdhnéte pojistnou matici.

Ptipojte elektricky pohon (viz 9.).

Zasunte vieteno pohonu pomoci ru¢niho ovladani (viz 10.7) natolik, aby sloupky dosedly na traverzu.
Nasroubujte matice sloupkl a pevné je utdhnéte.

oukWw

7.2 Montaz na armaturu silova koncova poloha pfi zasunutém hnacim vietenu

Vychozi poloha: Vieteno ventilu vysunuté

Nasadte pohon na traverzu, nasroubujte matice sloupkld a pevné je utahnéte.

Pripojte elektricky pohon (viz 9.).

Pojizdéjte pohonem pomoci ru¢niho ovladani (viz 10.7) tak, aby spojka dosedla na vieteno ventilu.

Stdhnéte pruZinovou sponu s cepem spojky a nasroubujte spojku 13 mm na vieteno ventilu.

Pojizdéjte pohonem pomoci ru¢niho ovladani (viz 10.7) natolik, aby bylo moZné znovu vsadit pruZinovou sponu a
cep spojky.

vk wN e

Pfed utahovanim pfipeviiovacich matic musi
sloupky dosedat na traverzu ventilu. Pfipadné je
tfeba polohu pohonu ruénim ovladanim upravit.
Pfi nedodrZeni: Poskozeni pohonu!

CHYBNE SPRAVNE




8. Otevreni a zavreni krytu

Otevreni krytu se smi provést pouze v suchém prostiedi.

Otevreni:
Nejprve Sroubovakem vsechny srouby uvolnéte, poté je zcela
vy$roubujte z télesa prevodovky. Srouby jsou chranéné proti ztraté.

Zavieni:
Prilozte kryt na téleso prevodovky a lehce jej pritlacte. Pfitahnéte

Srouby s y Y L oy oy
y lehce vSechny Srouby, poté je do kfiZze pevné utahnéte.

vnitfnim
Sestihranem

L Obrdzek 5: Otevreni/zavreni krytu

9. Elektrické pripojeni
9.1 Bezpecnostni pokyny

Bé&hem pfipojovani sitového napéti musi byt toto odpojené a zajisténé proti neimysinému
opétnému zapnuti.

Pro elektrické pfipojeni musi byt otevieny kryt pohonu (viz 8.).

Sitové pripojovaci vodi ¢e musi byt dimenzovany pro jmenovity proud pohonu.
Zlutozelené vodice se sméji pouzit pouze k pfipojeni na svorku ochranného vodice.
Pti vedeni kabell skrz kabelové prichodky na strané pohonu je tfeba dodrzet maximalni polomér ohybu kabeld.

ProtoZze elektrické servopohony PSF-M nedisponuji zddnym vnitfnim elektrickym odpojovacim zatizenim, musi byt
opatien vypinac¢ nebo vykonovy vypinac v instalaci budovy. Ten musi byt v blizkosti pfistroje, pro uzivatele snadno
pfistupny a oznaceny jako odpojovaci zafizeni pro pftistroj.

Dale musi byt instalace budovy opatfend nadproudovymi ochranami podle normy DIN IEC 60364-4-41 pro pfipojeni
servopohon tfidy ochrany |, resp. tfidy ochrany lll pti 24 VAC / 24 VDC.

Vsechna sitova pfipojovaci a Fidici vedeni musi byt mechanicky
vhodnymi opatfenimi pred pfipojovacimi svorkami zabezpecena
proti neimysinému uvolnéni.

Sitové pFipojeni a Fidici vedeni se nesméji vést spoleéné v jednom
vedeni, vidy je tfeba pouZit dvé oddélena vedeni!




9.2 Pripojovaci schéma

Obrazek 6 ukazuje elektrické pripojeni pro standardni pohony. Pro pfipojeni je vidy zdvazné schéma zapojeni
nachdazejici se v pohonu. Pfipojeni volitelného pfislusenstvi je vidy tfeba zjistit v pfislusnych navodech k obsluze.
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Obrdzek 6: Elektrické pfipojeni )

ve . . . oy . . P v . PE
P¥ipojeni ochranného vodice PE se musi provést na misté ozna¢eném na pouzdru é !

Ujistéte se, Ze vSechny pfipojovaci kabely jsou odizolovany na spravnou délku, aby byly
chranény pred urazem elektrickym proudem.



10. Indikace a funkce
10.1 Prepinace DIP

S1 1 2 3 4 5 6 7 8
Funkce
Signal PoZadovana hodnota Zpétné hlaseni polohy
Napéti Zap Zap Vyp Vyp Vyp Zap Vyp Zap
Proud Vyp Vyp Zap Zap Zap Vyp Zap Vyp
S2 1 2 32) | 47 5 6
Funkce
Ovladani pres pozadovanou hodnotu Zap
Ovladani pres binarni vstupy Vyp
Vysouvani vietena ventilu s rostouci poZzadovanou hodnotou Zap
Zasouvani vietena ventilu s rostouci pozadovanou hodnotou Vyp
< o Zavirani silou / otevirani silou ¥ Zap | Zap
t= -g 5 Zavirani silou / otevirani se zdvihem 20 mm Zap | Vyp
S % % Zavirani silou / otevirani se zdvihem 30 mm Vyp | Zap
fw3s Zavirani silou / otevirani se zdvihem 40 mm Vyp | Vyp
3
- é g Zavirani silou / otevirani s potfebnym zdvihem Zap | Zap
3¢9
x S o
Rozsah pozadovanych hodnot: 0-10 V / 0-20 mA Zap
Rozsah poZadovanych hodnot: 2-10 V / 4-20 mA Vyp
Silova koncovd poloha pfi zasunutém hnacim vietenu Zap
Silova koncova poloha pti vysunutém hnacim vietenu Vyp

1) Otevirani silou” se vztahuje vyhradné na automatické uvedeni do provozu. B€hem provozu se pohon zastavi na nalezené
pozici. -> viz kapitola 11. Provoz
2) p¥i zméné prepinall S2-3 a S2-4 je tfeba provést novou kalibraci, aby byl tento novy druh provozu G&inny!
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10.2 Ovladaci tlacitka

Funkce Akce Tladitko B1 Tlacitko B2 Sekvence LED
Aktivace Stisknout > 3 sek. | Stisknout > 3 sek. | Obé LED stfidavé blikaji
Zasu'nout vreteno Stisknout Zelend LED blika
ventilu

Ruc,m, . Vysu'nout vreteno Stisknout Cervena LED blika

ovladani ventilu
Stop Obé LED sttidavé blikaji
Odejit Stisknout > 3 sek. | Stisknout > 3 sek. Cerven,al nebo zelend

LED sviti

Spustit Stisknout > 7 sek. | Obé LED sviti

Automatické

Zelena LED blikne 7x
(pti dokoncené

uvedeni do Kalibrace dokoncena kalibraci),
provozu zelend LED blika rychle
(pfi nezdarené kalibraci)
Odeiit Stisknout 1 x Cervena nebo zelena
) LED sviti
Aktivace Stisknout > 7 sek. Obé LED sttidavé blikaji
Z t viet . , 0.
asu.nou vreteno Stisknout Zelena LED blika
Ruéni ventilu
uvedeni do Vysu.nout vreteno Stisknout Cervena LED blika
provozu ventilu
Spustit Stisknout > 3 sek. | Stisknout >3 sek. | Obé LED sviti
Odeiit Stisknout 1 x Cervena nebo zelena
) LED sviti
Cervend LED blika,
Nastavit! zelend LED sviti
Stisknout > 4 sek. 100% 3x
75% 2x
50% 1x
Staveci Cervena LED blika,
rychlost Zminit Stisknout 1x pro zelend LED sviti /
zménu o jeden 100% 3x
stupen 75% 2x
50% 1x
Prevzit Stisknout 1x

Y Nenasleduje-li 24dna dalsi akce, opusti pohon po 15 sek. automaticky funkci nastaveni a nezméni nastaveni.




10.3 Indikace stavu

Zelena LED Cervena LED
Pohon nezkalibrovany Vyp Blikd rychle
Normalni provoz/pohon jede Zap Vyp
Normalni provoz/pohon stoji Vyp Zap

Ruéni rezim aktivni

Blika stridave

Blika stridave

Rucni rezim: Vieteno ventilu se vysouva Vyp Blika
Rucni rezim: Vfeteno ventilu se zasouva Blika Vyp
Automatické uvedeni do provozu bézi Zap Zap
Q;J;cé);laétické a rucni uvedeni do provozu Blikne 7 x - 1,5 sek. vyp Zap
SA:;ZT;;;I;é uvedeni do provozu Blika rychle Zap
Prepéti Blikne 1 x - 1,5 sek. vyp Zap
Podpéti Blikne 2 x - 1,5 sek. vyp Zap
Chyba paméti Blikne 3 x - 1,5 sek. vyp Zap
;hl)ba pozadované hodnoty (<1V, <2 Blikne 4 x - 1,5 sek. vyp Zap
Chyba krouticiho momentu Blikne 5 x - 1,5 sek. vyp Zap
Nedostatec¢na/nadmérna teplota Blikne 6 x - 1,5 sek. vyp Zap
Ovladani ruénim kole¢kem Blika Blika

Modra LED: P¥ipraveno k provozu, kdy? je pfivedeno napajeci napéti. Zarovka LED usnadriuje ¢teni polohy prepinac

DIP.

10.4 Automatické uvedeni do provozu

e Zkontrolujte bezpecné spojeni mezi ventilem a servopohonem.

e POZOR! Ke spusténi automatického uvedeni do provozu stisknéte tlacitko B2 na nejméné 7 sekund, nebot po 4
sek. by zacala sekvence pro nastaveni pfestavné doby (tlacitko je obsazené dvéma sekvencemi).
- Moznost 1: ,Otevirani silou — zavirani silou”: Pohon jede do oteviené koncové polohy silou a znovu zpét do

zaviené koncové polohy.

- Moinost 2:,,0Otevirani s kalibrovanym zdvihem” (20/30/40 mm): UloZi se zaviena koncova poloha a vypocita
se zdvih podle nastaveni. Je-li mozna draha pojizdéni mensi nez prednastaveny zdvih, zmensi se zdvih pro
provoz automaticky na vyplyvajici maximalné moznou hodnotu.

e Po Uspésném uvedeni do provozu 7 x zablika zelend LED

e Poté stisknéte tlacitko B1 pro prechod do normalniho provozu

e Po Uspésném uvedeni do provozu zkontrolujte zjiStény nebo zadanim pozadované hodnoty nastaveny zdvih a

polohu ventilu.

e NeUspésné uvedeni do provozu je signalizovano rychlym blikanim zelené LED. Zkontrolujte montaz ventilu.
e Kuvedeni do provozu je potfeba, aby byl k dispozici zbyvajici zdvih nejméné 1 mm ve ,,sméru zavirani silou”, nez
pohon dosahne svého mechanického dorazu. Ddle musi pohon moci provadét zdvih nejméné 5 mm.
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10.5 Rucni uvedeni do provozu

Zkontrolujte bezpecné Sroubeni mezi ventilem a servopohonem.

K aktivaci individudIni kalibrace stisknéte tlacitko B1 > 7 sekund.

Tlacitky B1 a B2 Ize pohonem rucné pojizdét, dokud neni dosazeno pozadované oteviené koncové polohy
ventilu.

Kalibrace a uloZeni obou koncovych poloh se spusti sou¢asnym stisknutim B1 a B2 na nejméné 3 sekundy.
Po Uspésné kalibraci 7 x zablika zelena LED.

Poté stisknéte tlacitko B2 pro prechod do normalniho provozu.

Zkontrolujte zaddnim poZadované hodnoty nastaveny zdvih a méreni skutecné hodnoty.

NeUspésna kalibrace je signalizovana rychlym blikanim zelené LED. Zkontrolujte montaz ventilu.

K uvedeni do provozu je potieba, aby byl k dispozici zbyvajici zdvih nejméné 1 mm ve ,sméru zavirdni silou”, nez

pohon dosahne svého mechanického dorazu. Ddle musi pohon moci provadét zdvih nejméné 5 mm.

V' Vs

10.6 Rucni ovladani
10.6.1 Tlacitka

Pro aktivaci ru¢niho ovladani podrzte tlacitka B1 a B2 soucasné stisknuta nejméné 3 sekundy.
Stisknéte B1 pro zasouvani vietena ventilu.

Stisknéte B2 pro vysouvani vietena ventilu.

Pro opusténi ru¢niho ovladani podrzte tladitka B1 a B2 soucasné stisknutd nejméné 3 sekundy.

10.6.2 Rucni kolecko

e Stlacte rucni kole¢ko ve sméru télesa: motor se deaktivuje.
e Podrizte ru¢ni kolecko stlacené a otacejte:
doleva: vieteno ventilu se pohybuje dolU.
doprava: vieteno ventilu se pohybuje nahoru.
e Uvolnéte rucni kolecko: ruc¢ni kolecko je vyrazené z funkce, po 5 sekundach se motor znovu aktivuje.

11. Provoz

Béhem provozu jsou vSechny interni parametry, jako naptiklad potfebny moment motoru a aktudlni poloha, a rovnéz

provozni stavy pohonu permanentné sledovany. Tim je zajiSténo, Ze pohon reguluje s optimalni pfesnosti a
armatura se vzdy spravneé zavre.

Provozni chovani v koncovych polohach

Pohon zlstane pfi najizdéni do horni koncové polohy stat v pozici, ktera byla nalezena pfi automatické kalibraci na

dorazu nebo ru¢né nastavena. Do dolni koncové polohy se najizdi vzdy silou s vtazenim 3%.

12. Uvedeni do provozu

Elektrické pfipojeni a uvedeni do provozu pfi pouZiti sitového napéti smi provadét pouze
vyskoleny odborny personal!

Béhem uvadéni do provozu se nedotykejte Zadnych pfipojovacich vedeni.

e Otevrete kryt (viz 8.), nasadte pohon na ventil (viz 7.), provedte elektrické pfipojeni
(viz 9.).
e Provedte automatické (viz 10.4) nebo rucni uvedeni do provozu (viz 10.5).
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e Zavrete kryt.




13. Udrzba a opravy

Pohony jsou za podminek pouzivani uvedenych v listu technickych tdajd bezidrzbové. Pfevodovky jsou namazané na
dobu Zivotnosti a nepotiebuji Zzddné domazavani.

Pozor!
Béhem udrzby a oprav se pohon nesmi elektricky ovladat.

13.1 Cisténi

Ci$téni pohon( se provadi nasucho.

NepouzZivejte Cistici prostfedky obsahujici rozpoustédla, nebot mohou zneditelnit napisy na bezpecénostnich
nalepkach a typovém stitku. BEhem procesu Cisténi se pohonem nesmi pojizdét.

13.2 Nahradni dily

Vadné pohony lze zaslat zpét do naseho materského podniku v Bad Diirkheim, Némecko, aby tam byly prohlédnuty z
hlediska poskozeni a jejich moZnych pficin.
Uprednostriujete-li pfece vlastni opravu, radi na Zadost zasleme cenik nahradnich dild.

14. Odstaveni z provozu a likvidace

e Odpojte pfipojku sitového napéti a zajistéte proti neimyslnému opétnému zapnuti.
e Otevrete kryt.

e Qdstrante externi pfipojky.

e Sejméte pohon z ventilu.

Likvidace
Podle smérnice 2012/19/EU o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (OEEZ) se zde
popsana zafizeni nesmi likvidovat prostfednictvim firem zabyvajicich se likvidaci komunalniho odpadu.

Pokud nemUZete nebo nechcete zajistit likvidaci specializovanou firmou, mlzZete zatizeni vratit vyrobci,
ktery za pausalni poplatek zajisti jeho fadnou likvidaci.

15. Priloha

15.1 Prislusenstvi

Pro pohony je k dispozici volitelné pfislusenstvi.

Technické Gdaje Ize zjistit v pfislusnych listech technickych udaj.
'
2 galvanicky oddélené pridavné spinace mechanické, jako prepinaci kontakt se
stfibrnymi kontakty

24V az 230 V AC/DC, spinany proud 0,1 A—5A

2 galvanicky oddélené pridavné spinace mechanické, jako prepinaci kontakt se
zlatymi kontakty

5V az 30V AC/DC, spinany proud 1 — 100 mA; odpor kontaktu 30 mOhma

2 signalni relé s galvanicky oddélenymi prepinacimi kontakty, automaticky
kalibrovana na zdvih

24V az 230 V AC/DC, spinany proud 0,1 A—1A

spinaci bod v rozsahu 0-100 % zdvihu nastavitelny potenciometrem

-
S
wfd
(7))
c
Q
b17,)
=)
2
b1 =
o

Vyhtivani spinaciho prostoru k zabranéni kondenzaci

volitelné doplnky

Pro napajeci napéti 100 - 240 VAC 1~

ZvySeni druhu kryti na IP67
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15.2 Originalni prohlaseni o vestavbé pro neupiné stroje a ES Prohlaseni o shodé

My,
PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

prohlasujeme na vlastni odpovédnost, Ze nami vyrobené elektrické servopohony konstrukcnich fad

PSR-E...; PSQx03...; PSQ-E...; PSQ-AMS...; PSL-Mod 4...;
PSL-AMS...; PSF...; PSF-M...; PSF-Q...; PSF-Q-M...

jako nelplny stroj odpovidaji pozadavkim

smérnice ES o strojnich zafizenich 2006/42/ES

Tyto servopohony jsou ur¢ené pro sestaveni s armaturami.

Uvedeni do provozu je zakazano tak dlouho, dokud nebude zjisténo,

Ze cely stroj odpovida ustanovenim platné smérnice o strojnich zafizenich.
Technickeé podklady podle pfilohy VIl ¢ast B byly vytvorfeny.

Vy&e uvedené pohony odpovidaji dale poZadavkim nasledujicich smérnic EU:

2014/30/EU Elektromagneticka kompatibilita

2014/35/EU Smérnice o elektrickych zafizenich uréenych
pro pouzivani v urditych mezich napéti

2011/65/EU + 2015/863/EU Smérnice 0 omezeni pouzivani nékterych nebezpetnych
latek v elektrickych a elektronickych zafizenich

dale byly aplikovany nasledujici harmonizované normy:

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagneticka kompatibilita (EMC),
Kmenové normy - Odolnost pro primyslove prostiedi

EN 61000-6-3: 2007 +A1:2011 Elektromagneticka kompatibilita (EMC),
Kmenové normy - Emise - Prostied! chytné,
obchodni a lehkého pramyslu

EN 61010-1: 2020 Bezpednostni poZadavky na elektricka méfici,
fidici a laboratorni zafizeni

Bad Dirkheim, 2022

frhiam S8-AS

Christian Schmidhuber
(jednatel)

VYSTRAZNE UPOZORNENI!
Je odpovédnosti pracovniki pfi dimenzovani, obstarani, montazi a také provozovatele dodrZet pfi uvedeni do provozu
specialni zadani a meze pouZiti, aby byly vy§e uvedené predpisy uplatnitelné. Tato specialni zadani a meze pouZiti
oznamime na vyZadani; jsou obsazené také v nasich navodech k obsluze a Udrzbé.
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