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1. Pouzité symboly a bezpecnost

Obecna nebezpecdi pfi nedodrzeni bezpecnostnich pokynt

Pohony PSQ-AMS jsou vyrobené podle stavu techniky a jsou provozné bezpecné. Pfesto mohou z pohon( vychazet
nebezpedi, jsou-li pouzivany nevyskolenym nebo pfinejmensim nezasvécenym personalem anebo nespravné nebo k
jinému, nez uréenému ucelu.

Tim hrozi napfiklad
e nebezpedi pro zdravi a Zivot uZivatele nebo treti osoby,
e nebezpecdi pro vécné hodnoty uZivatele,
e naruseni bezpecnosti a funkce pohonu.

Je tfeba zajistit, aby si kazda osoba, ktera je v provozu povérena instalaci, uvedenim do provozu, obsluhou, udrzbou
a opravou pohonu, precetla tento navod k obsluze a zvlasté tuto kapitolu ,,Bezpecnost” a porozuméla mu.

Prace s povédomim o bezpecnosti

e  Pohony smi obsluhovat pouze proskoleny a opravnény obsluzny personal.

e Jetfeba dodriovat bezpecnostni pokyny uvedené v tomto ndvodu, existujici ndrodni pfedpisy pro prevenci
UrazU a rovnéz pripadné pracovni, provozni a bezpecnosti pokyny provozovatele.

eV ndvodu k obsluze uvedené postupy vypnuti je tfeba dodrZzovat pfi vSech pracich jako instalace, uvedeni do
provozu, vystrojovani, provoz, zména podminek pouZiti a zplsobl provozu a rovnéz udrzba, inspekce a oprava.

e  Pred kazdym otevienim krytu je tfeba pohon odpojit od sité a zajistit proti neimysinému opétnému zapnuti.

e  Pred praci v oblastech mozna vedoucich napéti je tfeba zajistit, aby byly bez napéti.

e e tfeba zajistit, aby byly pohony vidy provozovany v bezvadném stavu. Z vnéjsku rozpoznatelné skody a
nedostatky a rovnéz zmény provozniho chovani, které mohou narusit bezpecnost, je tfeba ihned oznamit.

Upozornéni na nebezpeci
V tomto navodu jsou pouzity nasledujici symboly nebezpedi:

Pozor! Hrozi obecna nebezpedi, kterd mohou vést k vécnym a/nebo k Zivotu nebezpeénym
zranénim.

Opatrné! Mohou byt pfitomna Zivotu nebezpecnd elektricka napéti! Hrozi nebezpeci vécnych
Skod anebo osobnich skod s nebezpecdim ohroZeni Zivota.

Nebezpeci! Tento symbol varuje pred hrozicim nebezpecim pro zdravi osob. Nerespektovani
téchto upozornéni mlze mit za nasledek zranéni.

Pozor! Ridte se predpisy pro manipulaci. Elektrostaticky ohroZzené konstrukéni prvky.
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DalsSi upozornéni

Pi udrzbé, inspekci a opravé primo po provozu je tieba pocitat se zvySenymi povrchovymi teplotami na motoru.
Nebezpeci popaleni!

PFi dodatecném vybaveni a provozu pohonu s dily prislusenstvi PS je tfeba dodrzovat k nim existujici ndvody k
obsluze.

Ptipojky pro signalni vstupy a vystupy jsou oddélené dvojitou izolaci od proudovych obvod, u nichz hrozi
nebezpedi dotyku.

2. Pouziti v souladu s urcenim

Natacivé pohony PSQ-AMS jsou vyrobené vyhradné pro pouZiti jako elektrické servopohony ventil. Jsou uréené
pro smontovani s armaturami a jejich motorové ovladani.

Kazdé toto presahujici pouZiti plati za pouZiti v rozporu s uréenim. Za z toho vzniklé skody vyrobce neodpovida.
Pohony se nesméji provozovat mimo mezni hodnoty uvedené v listu technickych Gdaju, katalogu anebo
dokumentaci zakdzky. Jednani v rozporu s tim vylu€uje odpovédnost vyrobce za z toho vzniklé Skody.

K pouziti v souladu s uréenim patfi i dodrzovani vyrobcem predepsanych podminek pro provoz, udrzbu a opravy.
Za pouziti v souladu s ur¢enim se nepovaZzuji instalace a nastaveni pohonu a rovnéz jeho Udrzba. Pfi tom je tfeba
ucinit zvySena bezpecnostni opatreni!

Pohony sméji pouZzivat, udrzovat a opravovat pouze osoby, které jsou s tim obezndmené a jsou informované o
nebezpedich. Je tfeba dodrZovat prislusné narodni predpisy pro prevenci urazu.

Svévolné zmény na pohonech vylucuji odpovédnost vyrobce za z toho vzniklé Skody.

Napadjeci napéti se smi zapnout pouze po radném zavreni krytu, resp. svorkové skfiné.

3. Skladovani

Pro spravné skladovani musi byt dodrZzeny nasledujici body:

Skladovani pouze v dobfe vétranych, suchych prostorach

Skladovani v regale, na dfevéném rostu aj. na ochranu prfed zemni vihkosti
Zakryti proti prachu a Spiné

Chrante pohony pred mechanickymi poskozenimi

4. Provozni podminky a montazni poloha

4.1 Provozni podminky

Natdcivé pohony PSQ-AMS lze provozovat pfi teplotach prostiedi od -20 °C do +60 °C.

Druhy provozu jsou podle DIN EN 60034-1: S2 pro kratkodoby a S4 pro pravidelny provoz. (Hodnoty specifické pro
pohon viz listy technickych adaja).

Zivotnost pohonu odpovida t¥idé C podle DIN EN ISO 22153.

Na ochranu pred vlhkosti a prachem jsou pohony dimenzované podle EN 60529 s druhem kryti IP67, resp. IP68.
Pohony se museji vestavét s dostatecnym volnym prostorem pro sejmuti krytu (obrazek 1, Montazni rozméry).
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\ Obrdzek 1: Montdzni rozmery Y,
oporon | A | o | ¢ | o | & |+ | o | n| 1

268 161 128 104,5 236 158 244 114 125

355 228 194 122,5 307 185 292 112 200

406 240 198 171,5 358 234 350 141 200

406/409 240 198 171,5 287 234 375 141 250

406/409 240 198 1735 275 234 375 141 250

4.2 Montazni polohy

Montdzni poloha je libovolna s vyjimkou , krytem dolG“.

\ Obrdzek 2: MontdzZni poloha )

Pouziti venku:

A Pti pouziti venku, silné kolisajicich teplotach prostredi nebo vysoké vlihkosti vzduchu doporucujeme
V 4 pouZiti vyhtivani spinaciho prostoru a rovnéz zvyseného druhu kryti IP (volitelné pfislusenstvi).
>
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5. Princip Cinnosti

Pohony PSQ-AMS jsou vyrobené pro poufZiti jako elektrické servopohony ventil(. K mechanickému spojeni s
armaturou slouzi montazni pfiruba podle ISO5211 a rovnéz vyménna zdsuvna spojka s vnitfnim obrysem hodicim se
k hrideli armatury.

Mechanicky vykon generuje stejnosmérny motor 24 V, ktery je ovladan elektronicky prostfednictvim pulzné Sirkové
modulace (PWM). Absolutné kédované zpétné vedeni probiha prostfednictvim presného potenciometru. Hnaci
moment motoru je prenaseny celni ozubenou prevodovkou na planetovou prevodovku. Vystup probihd pres duté
kolo, které zachycuje zasuvnou spojku s mnohozubym profilem.

V pripadé vypadku napajeni a pfi sefizovani je mozné nouzové ovladani pohont prostfednictvim ruc¢niho kolecka (viz
kapitolu 6/Ruéni ovladani), vyjma pouZiti jisténi pred vypadkem sité PSCP.

6. Rucni ovladani

K ovladani pohonu pfi vypadku napéti nebo pfi nastavovani (instalace ventilu) je prfitomno rucni kolecko s klikou.

Pohony se dodavaji s volné pfilozenym ru¢nim kole¢kem. Pfed provozem se musi ruéni kolecko namontovat podle
nasledujiciho obrazku.

\ Obrdzek 3: MontdZ rucniho kolecka )

Rucni kolecko pohybuje pres sSnekovy htidel kompletnim planetovym soukolim. Pfi motorovém provozu proto stoji,
je vSak k dispozici v kazdé poloze bez zapinani spojky. Otaceni ruénim kole¢kem ve sméru hodinovych rucic¢ek otaci
vystupem rovnéz ve sméru hodinovych rucicek pti pohledu shora.

( N

~

KObrézek 4: Ruéni ovladdni PSQ103-PSQ1503AMS ) Obrdzek 5: Rucni ovlidddni PSQ2003/2803AMS
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Pozor!

Béhem motorového provozu by se nemélo otacet ru¢nim koleckem, protoze se pohon
pokusi podle provozniho rezimu odchylku polohy vyregulovat.

Pfi nainstalovaném jisténi pred vypadkem sité PSCP (volitelny doplnék) neni mozné
ruéni ovladani, protoze se pohon vraci do polohy Failsafe.

>PB

7. Mechanicka montaz

7.1 Bezpecnostni upozornéni

Mechanické nebezpeci zplGsobené elektricky pohanénymi dily pohonu!
U elektricky pohanéného pohonu hrozi nebezpedci stlaceni prsta, poSkozeni
pohonu anebo armatury.

Pii mechanické montazi pohonu se smi ovladani provadét pouze ruénim
koleckem.

Neovladejte elektricky!

7.2 Nastavba armatury

K mechanickému spojeni mezi armaturou a pohonem jsou pohony opatiené pfirubami ISO 5211. Spojeni s htidelem
armatury se provadi pfes vyménnou zasuvnou spojku.

v NER Vychozi poloha: Pfipojte pohon se spojkou
e N\ e Pokud je v pohonu jiz nainstalovana zasuvna spojka, je
tfeba ji z néj nejprve vyjmout (viz obr. vlevo)

e Zkontrolujte polohu pohonu pomoci ukazatele polohy a
ru¢nim koleckem ji co nejpresnéji nastavte na aktualni
polohu ventilu. Nejlépe to funguje, kdyz je ventil v oteviené
nebo uzaviené koncové poloze. Poté by se mél pohon ruc¢né
presunout do stejné koncové polohy.

e Doporucena montazni poloha: Koncova poloha zaviena
- pro klapky: Koncova poloha zavieno
- Pro kulové kohouty: Oteviend koncova poloha

\ ¢ Pohon a ventil musi byt vidy ve stejné koncové
—o poloze.

Obrdzek 6 : Odstranéni zasuvné spojky)




@ Jakmile jsou polohy ventilu a pohonu vyrovnany, nasadi se
zasuvna spojka na hridel ventilu.

@ Poté pripojte pohon k zasuvné spojce.

e Zkontrolujte sprdvné zaseknuti do zasuvné spojky a v
pfipadé potfeby pohon mirné pootocte.

e Nyni pomoci ru¢niho kola korigujte pfesnou montazni
polohu, aby bylo mozné zasroubovat upevinovaci Srouby
do montazni pfiruby. Pokud je uloZeni nepresné, posurite
pohon o jeden zub dale na spojce.

e Utdhnéte pevné Srouby rovnhomérné a do kfize.

Obrdzek 7 : Upevnéni ventilu
_ J

Vychozi situace: Zadsuvna spojka je doddvdna samostatné a neni jeSté nainstalovana v pohonu.

e Nejprve pripojte zdsuvnou spojku k hrideli ventilu.

e Poté provedte viechny kroky stejnym zplsobem jako u zasuvné spojky jiz pfipojené k pohonu (oddil vyse) s tim
rozdilem, Ze pohon a zasuvna spojka nejsou pfipojeny k hfideli ventilu, ale Ze pohon je ptipojen k zadsuvné spojce,
kterd je jiz pfipojena k hrideli ventilu.

7.3 Upevnéni ventilu PSQ2003/2803AMS

Pohony jsou vybaveny pfirubou F16 podle normy ISO 5211 pro mechanické spojeni mezi ventilem a pohonem.
Pripojeni k hrideli ventilu se provadi prostfednictvim dvojitého ¢tyfhranného pohonu o priméru 55 mm. Pohon se
dodava s pfidavnou prevodovkou a vlastnim pohonem (jiz predmontovanym).

Vychozi situace: Zasuvna spojka je jiz nainstalovdna v pohonu
e Zkontrolujte polohu pohonu pomoci ukazatele polohy a ru¢nim koleckem jej co nejpresnéji nastavte do aktualni
polohy ventilu. Nejlépe to funguje, kdyzZ je ventil v oteviené nebo uzaviené koncové poloze. Poté je tfeba rucné
presunout pohon do stejné koncové polohy. Jakmile jsou polohy ventilu a pohonu vyrovnany, nasadi se pohon a
zasuvna spojka na ventil.
e Nyni se ruénim koleckem koriguje presna montazni poloha, aby bylo mozné zasroubovat upeviovaci Srouby do
montazni pfiruby. Utdhnéte pevné Srouby rovnomérné a do kfize.




8. Elektrické pripojeni

8.1 Bezpecnostni upozornéni

Pfi elektrickych pracich na dotycném zafizeni je treba dodrzovat
predpisy pro prevenci nehodovosti UVV BGV-A2.

Pro zajiSténi bezpecnosti osob a véci a zachovani funkceschopnosti je
tfeba dodrzet normu EN 60204-1 (VDE 0113 cast 1).

Sitové kabely musi vyhovovat nejvétsimu naméfenému pfikonu proudu
pristroje a normam IEC 227 a |EC 245. Zlutozelené vodice se sméji pouZit
pouze k pfripojeni na svorku ochranného vodice.

Pfi vedeni kabel( skrz kabelové prichodky na strané pohonu je tfeba
dodrZet minimalni polomér ohybu.

Elektrické servopohony PSQ-AMS nedisponuji Zadnym vnitfnim
elektrickym odpojovacim zafizenim, a proto musi byt opatfen
vypina¢em nebo vykonovym vypinacem v instalaci budovy. Ten musi
byt v bezprostiredni blizkosti pfistroje a snadno pfistupny pro uZivatele.
DtilezZité je oznaceni vypinace jako odpojovaciho zafizeni pro pfFistroj.

Instalace budovy a rovnéZ nadproudové ochrany a pfepétové ochrany
museji byt provedené podle normy DIN IEC 364-4-41, tfida ochrany |, a
rovnéz DIN IEC 60364-4-44 podle pouzité kategorie prepéti pohonu.
Vsechna sitova pfipojovaci a fFidici vedeni musi byt mechanicky
vhodnymi opatienimi pred pfipojovacimi svorkami zabezpecena proti
neumysinému uvolnéni.

Sitové pfipojeni a fidici vedeni se nesméji vést spoleéné v jednom
vedeni, vidy je tfeba pouzit dvé oddélena vedeni!

PE
Ochranny vodic musi byt pfipojen v misté oznaceném na krytu é .
Dbejte na to, aby vSechny pfipojovaci kabely byly odizolovany na
spravnou délku, aby byla zajisténa ochrana pred urazem elektrickym
proudem.

8.2 Varianty pfripojeni

V zavislosti na prani zdkaznika se PSQ-AMS doddava s dvéma variantami pfipojeni.

Pripojeni na desce: Elektrické pripojeni se provadi na hlavni desce uvnitf pohonu. K pfipojeni se musi sejmout kryt
pohonu.

Pripojeni na konektoru: Elektrické pfipojeni se provadi v samostatné konektorové krabici namontované na pohonu. K
prvnimu pripojeni se musi sejmout kryt krabice s konektorovou ¢asti. Na zadni strané konektorovych modul( se
museji pripevnit pfipojovaci vedeni ve Sroubovacich svorkach.

8.3 Pripojeni na hlavni desku a konektor
8.3.1 Sitové pripojeni
Odpojte zdroj napéti.

Zajistéte proti nedovolenému zapnuti.

Pfed otevienim skfiné se fidte vhodnymi pfedpisy pro manipulaci ESD:
‘ e Pohon uzemnéte.

M e Pred otevienim krytu se dotknéte dild skfiné.
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Pf¥ipojeni na hlavni desku:

( )

L Obrazek 8: Otevreni krytu

Otevrete kryt. Kabely vedte skrze kabelova Sroubeni
do vnitfniho prostoru pohonu.

4 8
14 o | 1
15 -
16 3
17 4
5
o o

Obrdzek 9: Svorky hlavni desky

-

Na hlavni desce se nachdazeji svorky pro pevna i
pruzna vedeni pro pfipojeni k prireztim Zil 0,14 mm
az 2,5 mm?, a také zemnici PE svorka na skfini.

2

Pozor: DodrzZujte, prosim, sitové napéti uvedené na
typovém stitku pohonu a maximalni pfikon pohonu!

Ptipojte kabely napdjeni a ovladani na pfipojovaci
svorky (podle schématu zapojeni v krytu).

Pfipojeni na konektoru:

( )

\Obrdzek 10: Otevrete viko

J
Uvolnéte viko konektorové krabice.
4 )
Zasuvny modul
Obradzek 11: Sitové pfipojeni
g J

Kabely vedte skrze kabelové prichodky do
vnitfniho prostoru vika.

Pro pfipojeni kabell je tfeba povolit 4 ptidrzné
Srouby doty¢ného konektorového modulu uvnit¥
vika z ramu. Pfipojeni kabell se pak provadi na
zadni strané modulu.

Kazdy konektorovy modul obsahuje 16 ¢islovanych
Sroubovych svorek pro pevnad i pruzna vedeni o
prifezech 7il 0,14 mm? aZ 2,5 mm?.

Pfipojte kabely napdjeni a ovladani na pfipojovaci
svorky podle schéma zapojeni.
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Obrdzek 12: Elektrické pfipojeni na hlavni desku
f Cislo PIN \
o +0(2)-10V| =» 1 9 - 21-40VDC/ 100 mA Napdjeni | so —
483 £ £
N RS
g?ﬁ% +0(4)-20mA| > 2 | 10| & |+0(2)-10V P GS
N T ‘E )
o . hodnota =
a GND (uzemnéni)| => 3| 11| € |+o@)-20mA 32
o O
‘o . o =
fu +0(2)-10V]| 4= 4 12 = GND (uzemnéni)
0 +0(4)-20mA| &= 5 13 (rezervovano)
= >
= e A
< GND {uzemnéni)| <= 6 14 (rezervovano)
(rezervovano) 7 15 (rezervovano)
(rezervovano) 8 16 (rezervovano)
Cislo PIN
- -
) L/+ OTEVRIT| = 17 | 25 = L/+ (24V AC/DC) 5= E .
P Q0 e T i
Es Og 290%5a
TR Ol N- | = 18 | 26 & | N-(24VACIDC) 0z =8
o3 >
& L+ ZAVRIT| = 19 | 27 | €==>» | (volitelny doplnék) |Uzavieny NC _——
= 'E C e g E
2 32 s max. zétéz’_ L b 4 20 | 28 | €&==» | (volitelny doplnék) |ZAVRIT g ¥
S %;OU 100 mA pfi >C 2
o C = . . . S =
Ffol® 24VDC | =y | 21 | 29 | €==» | (volitelny doplnék) |Otevieny NC % ELQ
= ER]
ZAVRIT NO (volitelny ; : g = Lo
e Kontakt doplnék) €= | 2| 30 | €= |(volitelny doplndk) |OTEVRIT
L=
T 2 Otevieny itelny .
. ] (valitelny i S S .
kontakt NO | dopinak) €2 | 23| 31 € | N (viztypovy Stitek) 33
: ETE O om
L/+ (viz typovy Stitek ]
el > D 2| € (viztypovy Stitek) i
5-223 224 E
Obrdzek 13: Schéma zapojeni pro pripojeni do rozvodné skfiné s PSC.2 nebo zdsuvkové skiiné —
1 fdzové stridavé napéti/ DC

J

Schéma zapojeni se sbérnici a vySe uvedena schémata zapojeni jsou vzdy pfiloZena k pfistroji.
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Pozor: Dodrzujte, prosim, sitové napéti uvedené na typovém stitku pohonu a maximalini pfikon pohonu!
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*) Polohovy spinat NC/NO: pfesvorkujte na svorku X6 pro pfepinani mezi oteviracim a uzaviracim kontaktem.
Obrdzek 14: Schéma zapojeni pro pripojeni do rozvodné skfiné s PSC.2 nebo zdsuvkové skiiné —
K 3 fdze stfidavé napéti j
Zavreni krytu na montazni desce: Zavieni krytu na konektoru:
e . A Ve )
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Obrdzek 15: Zavieni vika Obrdzek 16: Zavieni krytu
g J \\§
Po pripojeni znovu spravné nasadte kryt, utdhnéte do Po ptipojeni vSech potfebnych vedeni pfisroubujte
kfize 4 Srouby a rovnéz utdhnéte kabelova Sroubeni. moduly a znovu sprdvné nasadte viko. Utdhnéte do
kfize 4 Srouby a rovnéz pevné utdhnéte kabelova
Sroubeni.



Pozor: Pouze pti sprdvném zavreni krytu a Sroubeni je zarucen specificky druh kryti pohonu (IP67 nebo IP68).
8.3.2 Vstupy

8.3.2.1 Zadani pozadované hodnoty s galvanickym oddélenim

Svorky 1 az 3 slouzi k pfipojeni parametrizovatelné pozadované hodnoty pro pravidelny provoz v rozsahu 0-20 mA
nebo 0-10 V.

8.3.2.2 Procesni skute¢na hodnota pro regulator procesu (volitelné)

V pfipadé pouziti volitelného regulatoru procest v pohonu slouZi svorky 15 az 17 (hlavni deska), resp. 10 az 12
(konektorova krabice) k ptipojeni parametrizovatelné skutecné procesni hodnoty v rozsahu 0-20 mA nebo 0-10V z
procesniho snimace.

Pozor!

Déle (8.3.2.3 a 8.3.2.4) popsané binarni vstupy maji vci zadani poZzadované
hodnoty prioritu: KdyZ je pohon parametrizovan jako regulaéni pohon, nefidi se pfi
prichodu binarnich signal( zadanim pozadované hodnoty. Teprve po odpojeni
signall najede opét do polohy odpovidajici poZadované hodnoté.

8.3.2.3 Binarni vstupy s galvanickym oddélenim

Na svorky 9 az 11 (hlavni deska), resp. 17 az 19 (konektorova krabice) se pfipoji binarni signaly otevfit/zavfit. Jako
standard jsou tyto vstupy dimenzovany pro pfipojeni 24 V az 230 V. Viz schéma zapojeni. Tak je pohon provozovan
jako regulator.

8.3.2.4 Binarni vstup zabezpeceni proti porucham Fail-Safe (volitelné)

Prostrednictvim volitelné dodavaného vstupu Fail-Safe svorek 12 a 13 (hlavni deska), resp. 25 a 26 (konektorova
krabice) mlze pohon priloZzenim napéti 24 V az 230 V najet do prednastavené bezpecnostni polohy.

8.3.3 Vystupy

8.3.3.1 Kontinudlni zpétna vazba polohy
Aktivni skute¢nd hodnota polohy je parametrizovatelna v rozsahu 0-20 mA nebo 0-10 V.

Hlavni deska: Svorky 4 - 6
Konektorova krabice: Svorky 4 - 6

8.3.3.2 Mezipolohové spinace (volitelné)

Spinaci body dvou volitelné doddvanych mezipolohovych spinacl Ize nastavit mechanicky prostfednictvim spinacich
vacek. Spinace lze pfipojit jako bezpotencidlové prepinaci kontakty. Spinace se stfibrnymi kontakty jsou
dimenzované pro maximalné 230 VAC/5 A. Specialni pozlacené prepinace pro nizky vykon (do 100 mA a 30 V) jsou k
dostani na vyzadani.

Deska koncového spinace: Svorky X6 / 1-3, resp. X6 / 4-6

Konektorova krabice: Svorky 22/27/28, resp. 23/29/30

8.3.3.3 Zdroj napéti pro procesni snimac (volitelné)

Tento vystup doddva neregulované napéti 21-40 VDC, maximalné 100 mA pro napdjeni jednoho z procesnich
snimacu zvoleného volitelnym reguladtorem procesti v pohonu.

Hlavni deska. Svorky 14 + 17
Konektorova krabice: Svorky 9 + 12
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8.3.3.4 Poruchové relé

Prostifednictvim toho bezpotencidlového kontaktu lze pfeddvat poruchova hlaseni jako souhrnné poruchové hlaseni
s maximalnim zatizenim 24 VDC / 100 mA na fidici stanovisté procesu. Konfigurace se provadi prostfednictvim
komunikaéniho software PSCD.

Hlavni deska: Svorky 7 + 8
Konektorova krabice: Svorky 20 + 21

8.3.4 Rozhrani sbérnice (volitelné)

Rozhrani sbérnice je pro pohony PS-AMS k dostani volitelné s pfipojenim na fadovou svorkovnici nebo na vné se
nachazejici konektor. -> Viz zvlastni ndvod k obsluze sbérnice PS-AMS.

8.4 Prislusenstvi

8.4.1 Vyhfrivani spinaciho prostoru (volitelné)

Pohony PSQ-AMS Ize volitelné opatftit vyhtivanim spinaciho prostoru. Pfi pouziti venku, pti silné kolisajicich teplotach
okolniho prostredi nebo pfi vysoké vlihkosti vzduchu doporudujeme jejich pouziti kvili pfedchazeni kondenzaci uvnitf

pohonu.
V pohonech PS-AMS je vyhftivani spinaciho prostoru
napajeno prostfednictvim zdroje napéti pohonu,
neni tedy nutné pfipojit je samostatné do sité.
Pokud je dovybaven topny odpor, musi se pfipojeni
ke svorkam hlavni desky provést podle obrazku
vedle.
Obrdzek 17: MontdZ a pripojeni vyhFfivani
spinaciho prostoru PSQ103 - 203AMS
\§ J
4 )
. - \J@ff AL “ﬁ"{l’q I\/lf)n'faz Foprleho oodporu problh:i] pon"!ocv|
i ﬁ i [ {:.jﬁ}’\f* e pfiloZzenych Sroubl na zobrazeném misté na
.l f_¥ *-—-’rbr]"a__ s zakladovou desku.
% —|_r‘—l V ptipadé, Ze se vedeni kabelu provadi
P interné, je tfeba dbat na to, aby nebyl
kabel zmacknuty tésnénim krytu a
nedotykaly se ho pohybujici se
konstrukéni dily.
Obrdzek 18: Pfipojeni a montdz vyhrivani
spinaciho prostoru PSQ503 — 1003AMS
. J

8.4.2 Nastaveni mezipolohovych spinact (volitelné)

Pro pohony PSQ-AMS Ize jako volitelny doplnék dodat dva polohové spinace pro zpétnou vazbu polohy
namontované ve vyrobnim zavodé. Spinace se stfibrnymi kontakty jsou dimenzované pro maximalné 230 VAC/5 A.
Specialni pozlacené prepinace pro nizky vykon (do 100 mA a 30 V) jsou k dostani na vyzadani. Odbér probiha na
svorce X6 nebo na svorkach 22/27/28 a 23/29/30 pfi pfipojeni v konektorové krabici.
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Spinaci vacky pro ovladani spinacl sedi pres kluznou
spojku na spinacim htideli a |ze je nastavit pomoci
plochého Sroubovéku. PouZijte pti tom nosnik (3)
jako protilehlé loZisko. P¥i pravotocivé (ve sméru
hodinovych rucicek) zavirajicim pohonu sepne dolni
vacka (1) spina¢ pro smér ZAVRIT, horni vacka (2)
pro smér OTEVRIT.

Obrdzek 19: Nastaveni spinacich vacek

9. Indikator provozniho stavu / ovladaci prvky / komunikace

9.1 Indikacni LED

( )

Cervend
LED pro
indikaci

Po odebrani krytu jsou viditelné ¢ervena a zelena
svételna dioda (LED) k indikaci provoznich a
poruchovych stava.

v
=
o

Volitelny doplnék sbérnice:
. Dalsi cervena dioda LED (volitelny doplnék ) se
Cervena LED pro A7i i i sbérni i izui
) p nachazi \v/ ol?lastl rozhrani sbérnice a signalizuje
provozni stavy stavy sbérnice

Zelen4 LED pro ->Viz navod k obsluze sbérnice AMS

Obradzek 20: Indikacni LED provozni stavy

9.2 Tlacitko uvedeni do provozu

( — 2
Tladitko E \ Nad LED se nachdzi tlac¢itko uvedeni do provozu pro
spusténi automatického prizplisobeni pohonu
\ armature. Viz také 10.1, Druhy provozu v koncovych
\C} polohach“a 11.1.2 ,Pribéh uvadéni do provozu”.
) F—

Obrdzek 21: Tlacitko uvedeni do provozu

9.3 Komunikacni zasuvka

e p—

e Komunikace a parametrizace pomoci PC se provadi

\ pres specidlni komunikaéni kabel, ktery se ptipojuje

suvka . ,
- k zasuvce RJ45 pod zaslepovacim vikem.
Komunikacnim softwarem PSCS lze nastavit
O ol parametry pohonu.
— ->Viz navod PSCS

\___Obrdzek 22: Komunikacni zdsuvka y
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10. Provoz

Béhem provozu jsou vSechny interni parametry, jako napftiklad potfebny moment motoru a aktualni poloha, a rovnéz
provozni stavy pohonu permanentné sledovany. Tim je zajisténo, Ze pohon reguluje s optimalni presnosti a armatura
se vzdy spravné zavre. Odchylky lze zjistit pomoci software PSCS nebo lokalni fidici jednotky PSC.2 (viz odpovidajici
navody k obsluze), nebo pomoci nastavitelnych parametr( poruchového relé ohlasit na fidici stanovisté procest. Tim
je zaru¢ena maximalni bezpecnost zafizeni.

Vypnuti pohonu AMS v koncovych polohach Ize optimalné pfizpUsobit charakteristice ventilu pomoci software PSCS
(pomoci specidlniho datového kabelu). To vede odpovidajicim zpisobem k riiznému provoznimu chovani pohonu.
Pripadné prejeti nebo nedosazeni koncové polohy Ize zjistit prostfednictvim parametrizovatelného poruchového relé
nebo komunikaéniho software PSCS.

10.1 Vypnuti v koncové poloze pomoci sily/krouticiho momentu

Pohon dosahne pti kazdém najeti do koncové polohy nastaveného maximalniho krouticiho momentu. Kdyz se
posune doraz v armature, napfiklad nasledkem opotiebeni tésnéni sedla, pak pohon v rdmci své potencidlni drahy
pojizdéni zméni bod vypnuti.

10.2 Automatické vypnuti v koncové poloze pomoci drahy

Pohon zlstane pfi najizdéni do koncové polohy stat v pozici, kterd byla nalezena pti automatickém uvedeni do
provozu na dorazu (v armature nebo v pohonu). Pokud se posune doraz v armatufe, pohon body vypnuti NEZMENI,
vypne se tedy vzdy v pivodné nalezené pozici.

10.3 Vypnuti v koncové poloze pomoci drahy

Pohon zlstane pfi najizdéni do koncové polohy stat v pozici, ktera byla nalezena pfi manudlnim uvedeni do provozu.
Tato koncova poloha je definovana nezdvisle na dorazech v armatufe nebo pohonu.

11. Uvedeni do provozu

Elektrické pFipojeni a uvedeni do provozu pfi pouiiti sitového napéti smi provadét pouze
vyskoleny odborny personal!

Béhem uvadéni do provozu se nedotykejte Zzadnych pfipojovacich vedeni.

Pohon se pfi expedici z vyrobniho zavodu nachazi ve stavu ,neinicializovdno”, tzn. Zze zelenda dioda LED pomalu blika.
V tomto stavu nedojde k reakci na zadani poZzadované hodnoty nebo jiné jizdni pfikazy. Pro provoz pohonu je nutné
jej prizplsobit ventilu.

V zavislosti na druzich vypnuti uvedenych v ,10.1 Druhy provozu v koncovych polohach” existuji ndsledujici moznosti
uvedeni do provozu:

Automatické uvedeni do provozu, kdy v minimalné jedné koncové poloze dojde k vypnuti ,pomoci sily/krouticiho
momentu” nebo k vypnuti ,pomoci drahy automaticky”.

Manudlni uvedeni do provozu, kdy v obou koncovych polohach dojde k vypnuti pomoci drahy.

V zavislosti na dotycné situaci je tfeba zvolit nasledujici postup.

Pozor!

K elektrickému ovladani pohonu smi dojit pouze po montdzi na armaturu!
K zabrdnéni zranénim soucédstmi vedoucimi napéti nebo obihajicimi
soucastmi se smi uvedeni do provozu provadét pouze pti zavieném krytu
pohonu.

‘ Pozor! Ridte se pfedpisy pro manipulaci. Elektrostaticky ohrozené

‘@ A konstrukéni prvky.




11.1 Automatické uvedeni do provozu

Toto lze provést, kdyZ je parametrizovana nejméné jedna koncova poloha ,,pomoci sily/krouticiho momentu” nebo
,pomoci drahy automaticky”.

PFi automatickém uvedeni do provozu projede pohon samocinné nastaveny zdvih nebo Uhel natoceni. Pfi tom se
méri parametry specifické pro ventil a nalezené hodnoty se trvale uloZi v pohonu a rovnéz se pfislusné skaluji signaly
pozadované hodnoty a skutecné hodnoty.

K provedeni automatického uvedeni do provozu je potfebny mechanicky doraz v nejméné jedné koncové poloze
(vétsSinou poloha Zavreno), ktery je bud konstrukéné pfitomen v armature nebo (pouze pfi vypnuti ,automaticky
pomoci drahy“) se nastavi dorazovymi Srouby pohonu.

11.1.1 Nastaveni mechanické koncové polohy

K mechanickému omezeni Uhlu natoceni pohonu jsou k dispozici dva nastavitelné mechanické koncové dorazy.

P¥i nastavovani mechanickych koncovych poloh se smi pohon
ovladat pouze rucnim koleckem (ne elektricky).

e Odstrante ochranné krytky (Obrdzek 23; pol. 3) obou
nastavovacich Sroubu.

e Oba Srouby s vnitfnim Sestihranem vysroubujte o cca 5 otoceni.

e Otacejte pohonem pomoci ruéniho kolecka ve sméru hodinovych
rucicek, dokud se armatura nezavre.

e Zadroubujte nastavovaci roub pro polohu ZAVRENO (Obrdzek 23;
pol. 1) aZz na doraz.

Obrdizek 23: Nastaveni koncové polohy . Otééejtelpohorv\'e:m pomoci ru¢niho kolecka pro:ci sméru

L ) hodinovych rucié¢ek, dokud se armatura neotevre.

e Zasroubujte nastavovaci $roub pro polohu OTEVRENO (Obrdzek

N

Pol. 1: Nastavovaci $roub pro polohu ZAVRENO

Pol. 2: Nastavovaci $roub pro polohu OTEVRENO 23; pol. 2) az na doraz.
Pol. 3: Ochranné krytky e NasSroubujte znovu ochrannou krytku.

11.1.2 Nastaveni mechanické koncové polohy PSQ2003-2803AMS
e A

e Odsroubujte oba Srouby s vnitfnim Sestihranem pfiblizné o
5 otacek.

e Otacejte servopohonem na rucnim kole proti sméru
hodinovych rucic¢ek, dokud nebude ventil zavieny.

e Nasroubuijte sefizovaci $roub pro polohu ZAVRENO (obr.
24; poz. 1) tak daleko, jak to pujde.

e Otacejte servopohonem na ruénim kole ve sméru
hodinovych rucié¢ek, dokud nebude ventil otevieny.

e Nasroubujte sefizovaci $roub pro polohu OTEVRENO (obr.
24; poz. 2) tak daleko, jak to pujde.

e Utahnéte Sestihranné matice.

Poz. 1: Nastavovaci $roub pro polohu ZAVRENO

Poz. 2: Nastavovaci $roub pro polohu OTEVRENO
Obrdzek 24 : Mechanicky omezovac koncové

polohy PSQ2003/2803AMS

-
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11.1.3 Prtibéh uvadéni do provozu

-
Tlacitko uvedeni do

provogzu

4/;5.)@1

Obrdzek 25: Tlacitko uvedeni do provozu
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Obradzek 26: Automaticky chod
L uvedeni do provozu

Ujistéte se, Ze je mechanické a elektrické pripojeni
spravné provedené. Zapnéte napajeci napéti. Poté
tisknéte tlacitko uvedeni do provozu cca 3 sekundy
nevodivym kolikem.

Pozor!
Pohon nyni samocinné projede celou drahu
pojizdéni!

Probéhne automaticky chod uvedeni do provozu. Pfi
tom pohon projede nastavenou oblast. BEhem
pribéhu blika zelena LED pohonu.

Po dokonéeni automatického uvedeni do provozu je
pohon pfipraveny k provozu. Zelend LED sviti trvale,
dokud nedojde k chybné funkci. Viz 12. Stavova
hlaseni.

Béhem projizdéni na armature pozorujte, zda jsou
spravné dosaZeny obé koncové polohy. Pfipadné
upravte nastaveni dorazovymi Srouby (vysSroubujte
Srouby, kdyz neni koncova poloha dosaZena;
zaSroubujte, kdyz je koncova poloha prejeta) a
spustte znovu automatické uvedeni do provozu.



11.1.4 Vraceni mechanické koncové polohy

Pouze u armatur bez mechanického dorazu Zavieno a vypnuti pomoci drahy automaticky!

s N
V provozu nesmi pohon PSQ-AMS trvale vypinat najetim proti

internimu dorazu pohonu. Pokud byl pfi , vypnuti pomoci drahy
automaticky” vytvoren doraz pro chod uvedeni do provozu

zaSroubovanim dorazového sroubu pohonu, je tfeba tento dorazovy
O Sroub po dokonéeni uvedeni do provozu bezpodminecné znovu
povolit o jedno celé otoceni.

KIi¢ s vnitfnim Sestihranem

Obrdzek 27: Vrdceni
mechanické koncové polohy

- J

11.1.5 Upozornéni

Upozornéni
Pokud se pohon pfi chodu uvedeni do provozu pfed dosazenim poZzadované koncové polohy zdavislé na draze
zablokuje, ulozi pohon takto dosazenou koncovou hodnotu.

Upozornéni

Nebude-li pfi automatickém uvedeni do provozu nalezena zadna mez krouticiho momentu nebo zjistén zdvih/Ghel
natoceni, ktery leZi pod minimalné dovolenou hodnotou (normalné 5 mm, resp. 10°), chod uvedeni do provozu se
zrusi. Pohon se vrati zpét do stavu ,,neinicializovano” (tzn. zelena LED blika pomalu). Tak tomu je, kdyZ byl pohon
predtim sprdvné inicializovan.

Upozornéni

Automatické uvedeni do provozu lze zjistit prostfednictvim softwaru PSCS.

->Viz ndvod k obsluze PSCS

Pozor!

Zobrazuji-li LED béhem automatického uvadéni do
provozu nebo po ném jiné signdly nez ,zelené
blikajici“ nebo ,trvale zelené”, povsimnéte si
kapitoly ,,15. Naprava poruch”.

Pozor!
Béhem chodu uvedeni do provozu se nesmi prerusit
sitové napajeni!

11.2 Rucni uvedeni do provozu

Jsou-li obé koncové polohy zvolené v zavislosti na draze, musi se provést rucni uvedeni do provozu prostrednictvim
softwaru PSCS nebo lokalni fidici jednotky PSC.2.

Poté, co je pohon namontovany a elektricky pfipojeny na ventilu podle tohoto navodu, musi trvale doléhat
pozadovana hodnota pro polohu Zavieno nebo regulacni signdl ,Zavieno”.
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Opatrné! Pohon pojizdi armaturou!

Pozor!

Draha pojizdéni musi byt parametrizovand
prostfednictvim komunika¢niho softwaru PSCS v
pohonu!

->Viz ndvod k obsluze PSCS

Prostfednictvim softwaru PSCS nebo lokalni fidici jednotky PSC.2 se musi pres nabidku ,,Ru¢ni uvedeni do provozu“
najet poloha ventilu Zavieno. Poloha pohonu Otevieno se vypocita pres parametrizovanou drahu pojizdéni.

Po ru¢nim uvedeni do provozu je pohon pfipraveny k provozu. Zelena LED sviti trvale.

Upozornéni
Nebude-li poZzadovany parametrizovany zdvih/Uhel natoéeni z Nastavené polohy Zavieno dosazen, zmensi se zdvih
pro provoz na maximalné moznou hodnotu.

Vd

12. Stavova hlaseni

12.1 Poruchové relé

Poruchové relé umoziuje zaznamenat hlaseni poruch a provoznich stavl na bezpotencidlovych svorkach 7 a 8 o
maximalni zatézi

24V DC/100 mA jako signal pro fidici stanovisté procesu. Hlaseni vydavana jako souhrnné poruchové hlaseni Ize
parametrizovat prostfednictvim PSCS. Pokud neni zavada a pohon je napajen, je kontakt na svorkach 7 a 8 sepnuty.

-> Viz navod k obsluze PS-AMS PSCS

12.2 Naprava poruch

Viz tabulku na strané 21. Jsou v ni vysvétlené také blikaci kddy diod LED pro indikaci stav(.

13. Udrzba a opravy

Pohony jsou za podminek pouZivani uvedenych v listu technickych tdaji bezudribové. Pfevodovky jsou
namazané na dobu Zivotnosti a nepotiebuji Zadné domazavani.

Cisténi pohond se provadi nasucho a bez ¢isticich
prostredkll. PouZivejte mékké hadriky, nepouzivejte materidly zplQsobujici odér.

14. Likvidace

Podle smérnice 2012/19/EU o odpadnich elektrickych a elektronickych zatizenich (OEEZ) se zde
popsana zafizeni nesmi likvidovat prostfednictvim firem zabyvajicich se likvidaci komundlniho
odpadu.

Pokud nemuzZete nebo nechcete zajistit likvidaci specializovanou firmou, mlzZete zafizeni vratit
vyrobci, ktery za pausalni poplatek zajisti jeho fadnou likvidaci.




15. Bezpecnostni upozornéni pro prepravu

Pti prepravé a skladovani musi byt kabelové prichodky a pfipojovaci priruba zakryty, aby se zabranilo priniku
vlihkosti a cizich téles. Pfi prepravé je treba pouzit vhodny obal, ktery zabrani Skodam na laku pohonu a krytu
indikace polohy. Rucni kolecko by se mélo pro prepravu sejmo

16. Prislusenstvi

bezpotenciadlové pfidavné poloh. spinace se stfibrnymi kontakty (0,1
A -5 A spinaci proud)

bezpotencialové pridavné poloh. spinace jako prepinaci kontakt se
zlatymi kontakty (0,1 mA — 100 mA spinaci proud)

UmoZiiuje samostatnou regulaci procesu (lokalni regulaéni okruh),
aniz

by byl zapotrebi externi regulator.

Jisténi pred vypadkem elektrické sité pomoci superkondenzator,
bezpecnd poloha OTEVRENO, ZAVRENO nebo volitelné mezipolohy
Digitalni pfenos pozadované/skutecné hodnoty v promile nebo
procentech a zpétna vazba z monitorovacich a diagnostickych udaja
prostfednictvim rozhrani sbérnice Profibus DP nebo CANopen. Dalsi
rozhrani sbérnic na vyzadani

Osvétleny displej pro zobrazeni polohy pohonu a stavového hlaseni.
Uzamykatelny volici spinac pro prepinani automatického a ruéniho
rezimu a zastaveni. Ovladaci tlacitka pro ru¢ni postup, ovladani
nabidky a ptizplsobeni parametrl. Zobrazeni diagnostickych
informaci

>
=
=

Q.

@)
O

pro montaz oddélené od pohonu (v¢. propojovaciho kabelu 10 m)

USB datovy kabel pro komunikace mezi pohonem a pocitacem
(Windows) se software PSCS

Vstup pro signdl nouzova jizda. Volné nastavitelna bezpecna poloha.
Standardné dimenzovano pro 24 V

s

)]
=
Q
iy e
O
>
~
>
e
V)]
C
Q
>N
=
V)]
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Q.

zvySena antikorozni ochrana véetné topného odporu

zvySeny druh kryti IP68 k dispozici**

Vyhtivani spinaciho prostoru k zabranéni kondenzaci
PFipojovaci krabice IP68 s konektory se Sroubovacimi kontakty

* nelze dovybavit **plati pouze pro PSQ103AMS - PSQ1503AMS
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17. Naprava poruch

Zelena LED
2 2 2|
<| 2 52 <
|3 12|83
s |5 |3
o |5 °=_’
Stav Pravdépodobna pricina Mozna naprava
X X | Pohon nereaguje, | 1) Neni k dispozici napdjeci | 1) Zkontrolujte sitové pripojeni
obé diody LED napéti 2) Pripojte spravné napajeci
jsou tmavé 2) Pfitomné napajeci napéti | napéti
neodpovida napdjecimu
napéti uvedenému na
typovém Sstitku
X X Pohon nepojizdi 1) Nebylo spravné 1) Zopakujte ladéni
celou drahu provedeno ladéni 2) Zkontrolujte parametrizovany
armatury 2) U koncové polohy zavislé | zdvih ventilu -> viz navod k
na draze byl nastaven pfilis | obsluze AMS-PSCS
maly zdvih
X X Pohon nezavira 1) Nebylo spravné 1) Zopakujte ladéni
spravné armaturu | provedeno ladéni 2) Zkontrolujte dimenzovani
2) Uzaviraci sila/moment | pohonu
pohonu je pfilis maly
X X Pohon je v 1) Digitalni zadani 1) Zkontrolujte zadani
normalnim pozadované hodnoty parametrizované pozadované
provoznim stavu, | prostfednictvim pevné hodnoty -> viz navod k obsluze
ale nereaguje na hodnoty nebo sbérnice je AMS-PSCS
zmény aktivovano 2) Pfipojte procesni snimac
pozadované 2) Pohon je nakonfigurovan
hodnoty jako regulator procest
X X Poloha pohonu Nebyla parametrizovana Zkontrolujte parametrizovanou
neodpovida zadani | nelinedrni charakteristicka | charakteristickou kfivku -> viz
pozadované krivka navod k obsluze AMS-PSCS
hodnoty
Provozni stavy Pravdépodobna pficina Mozna naprava
X X Bézny provozni
stav
X X Pohon v rezimu Rezim ladéni je po dokonceni
ladéni automaticky opustén.
X Pohon neni Podle vybéru vypnuti v koncové
vyladény poloze je tfeba provést
automatické nebo ruéni vyladéni




Zelenda LED

@
5| o
22| =
<| 2|2 <
s| 3|33
I
c
Chyba v okoli Pravdépodobna pricina MozZna naprava
pohonu
X V ramci drahy 1) Pohon neni spravné 1) Zopakujte ladéni
pojizdéni byl vyladén s ventilem 2) Zkontrolujte lehkost chodu
naméren pfilis 2) Mechanicka prekazka na | armatury a pohonu
velky kroutici draze pojizdéni 3) Zkontrolujte dimenzovani
moment 3) Nespravné dimenzovani | pohonu
pohonu
X 1) Signal skutecné | 1) Signal skutecné procesni | 1) Pfipojte spravny signal
procesni hodnoty | hodnoty chybi nebo je skutecné procesni hodnoty
chybi nebo je nespravny (pouze u PSIC) 1) Zkontrolujte polaritu signalu
nespravny (pouze skutecné procesni hodnoty
u PSIC) 2) Signal skutecné procesni | 2) Zajistéte spravnou skute¢nou
2+3) Byl hodnoty mimo nastaveny procesni hodnotu
prekrocen rozsah 3) Zkontrolujte procesni snimac,
maximalni rozsah | 3) Procesni snimac resp. jeho zdroj napéti
regulace (pouze u | nevyddva signal
PSIC)
X Pohon najizdi do | 1) Binarni vstup zabezpeceni | 1) Odpojte signal
prfedem proti poruchdam obdrzel 2) Zkontrolujte napajeci napéti
parametrizované | signal.
polohy 2) Pohon s volitelnym
doplnkem PSCP ma vypadek
napajeciho napéti
x | Signal 1) Signal pozadované 1) Zaridte signal pozadované
pozadované hodnoty nedoléha hodnoty
hodnoty neni k 2) Polarita signalu 2) Zkontrolujte polaritu signalu
dispozici nebo poZadované hodnoty je poZadované hodnoty
neni v chybna 3) Zkontrolujte rozsah
parametrizované | 3) Signal pozadované pozadované hodnoty
m rozsahu hodnoty nelezi v
parametrizovaném rozsahu,
zkontrolujte
X Koncova poloha | Znecisténé nebo uvolnéné | Zkontrolujte sedlo armatury
uloZena pfi ladéni | sedlo armatury
nedosaZzena
X Koncova poloha | Opotfebované nebo vadné | Zkontrolujte sedlo armatury
uloZena pfiladéni | sedlo armatury
byla prejeta
X Napajeci napétiv | 1) Vadné sitové pripojeni 1) Zkontrolujte sitové pfipojeni

pohonu je prilis
nizké

2) Vykyvy napajeciho napéti
3) U pohonu s volitelnym
doplnkem PSEP to vede k
prilis nizkému napéti

2) Zkontrolujte sitové pfipojeni -
> viz list technickych udajl
3) Kontaktujte servis
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Zelena LED

2 2|2
s12 83 5
° S '?5_ g °
o |3 ;_’
Chyba v pohonu Pravdépodobna pficina MoiZna naprava
X Pohon dosahl Opotiebeni a/nebo Kontaktujte servis
provozni meze. Zivotnost
X Chyba elektroniky | 1) BEhem ladéni bylo 1) Nové zavedte datovy zaznam
/ neplatna Gdaje | pferuseno napajeci napéti parametr( (-> viz navod k
parametr( obsluze AMS-PSCS), poté
2) Poskozeni elektronické zopakujte ladéni
soucasti 2) Kontaktujte servis
X Byla dosazeno 1) Prilis vysoky pocet 1) Zkontrolujte nastaveni
kritické nebo zapnuti regulace
maximalni teploty | 2) Prilis vysoka teplota 2) Zkontrolujte teplotu okolniho
pohonu. okolniho prostiedi prostfedi a co nejvice ji snizte ->
viz Udaje v listu technickych
udaja
X | Mechanicka Poskozeni mechanického Kontaktujte servis

chyba v pohonu

konstrukéniho dilu




18. Originalni prohlaseni o vestavbé pro neuplné stroje a ES
prohlaseni o shodé

Originalni prohlaseni o vestavbé pro neuplné stroje a ES
prohlaseni o shodé

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

prohlasujeme na viastni odpovédnost, 2e nami vyrobené elektrické servopohony konstrukénich fad

PSR-E...; PSQx03...; PSQ-E...; PSQ-AMS...; PSL-Mod 4...;
PSL-AMS...; PSF...; PSF-M...; PSF-Q...; PSF-Q-M...

jako nedpiny stroj odpovidaji poZadavkim

smérnice ES o strojnich zafizenich 2006/42/ES

Tylo servopohony jsou urCené pro seslaveni s armaturami.

Uvedeni do provozu je zakazano tak diouho, dokud nebude zjisténo,

2e cely stroj odpovida ustanovenim platné smérnice o strojnich zafizenich.
Technické podkiady podie pfilohy Vil East B byly vytvofeny.

VySe uvedené pohony odpovidaji dale po2adavkim nasledujicich smérmic EU:

2014/30/EU Elektromagneticka kompatibilita
2014/35/EU Smémice o elektrickych zafizenich uréenych
pro pouzivani v uréitych mezich napéti
2011/65/EU + 2015/863/EV Smérnice o omezenl pouZivani nékterych nebezpeénych

latek v elektrickych a elektronickych zafizenich

déle byly aplikovany nasledujici harmonizované normy:

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagneticka kompatibilita (EMC),
Kmenové nomy - Odolnost pro primyslové prostfedi

EN 61000-6-3: 2007 +A1:2011 Elektromagneticka kompatibilita (EMC),
Kmenové normy - Emise - Prostfedi obytné,
obchodni a lehkého primysiu

EN 61010-1: 2020 Bezpetnostni poZadavky na elektricka méficl,
fidici a laboratomi zafizeni

Bad Darkheim, 2022

frbam SSbS
Christian Schmidhuber
(jednatel)
VYSTRAZNE UPOZORNENI!
Je odpovednosti pracovniki ph dimenzovani, obstarani, monta2i a také provozovatele dodr2et pli uveden! do provozu

speciaini zadani a meze pou2iti, aby byly vise uvedené pledpisy uplatntelné. Tato specidini zadani a meze pousiti
oznamime na vy2adani: jsou obsa2ené také v nasich ndvodech k cbsize a (dr2bé.




DS UTONATION
- we care for actuation

Nase pobocky:

Italie

PS Automazione S.r.l.

Via Pennella, 94

1-38057 Pergine Valsugana (TN)
Tel.: <+39> 04 61-53 43 67

Fax: <+39> 04 61-50 48 62
E-mail: info@ps-automazione.it

Indie

PS Automation India Pvt Ltd.

Srv. No. 25/1, Narhe Industrial Area,
A.P. Narhegaon, Tal. Haveli, Dist.
IND-411041 Pune

Tel.: <+ 91> 20 2547 39 66

Fax: <+91>202547 39 66

E-mail: sales@ps-automation.in
www.ps-automation.in

Pro dalsi pobocky a partnery prosim naskenujte nasledujici QR kod nebo navstivte nase webové stranky na adrese
https://www.ps-automation.com/ps-automation/stanoviste/?lang=cs

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

Phone: +49 (0) 6322 94980- 0
E-mail: info@ps-automation.com

WWW.ps-automation.com




