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1. Pouzité symboly a bezpecnost

Obecna nebezpecdi pfi nedodrzeni bezpecnostnich pokynti

Pohony PS-AMS PSL jsou vyrobené podle stavu techniky a jsou provozné bezpecéné. Pfesto mohou z pohoni vychazet
nebezpedi, jsou-li pouzivdny nevyskolenym nebo pfinejmensim nezasvécenym personalem anebo nespravné nebo k
jinému, nez uréenému ucelu.

Tim hrozi napfiklad
e nebezpedi pro zdravi a Zivot uZivatele nebo tfeti osoby,
e nebezpeci pro vécné hodnoty uZivatele,
e naruseni bezpecnosti a funkce pohonu.

Je tfeba zajistit, aby si kazda osoba, kterd je v provozu povérenad instalaci, uvedenim do provozu, obsluhou, Udrzbou
a opravou pohonu, precetla tento navod k obsluze a zvlasté tuto kapitolu ,,Bezpecnost” a porozuméla mu.

Prace s povédomim o bezpecnosti

e  Pohony smi obsluhovat pouze proskoleny a opravnény obsluzny personal.

e Jetfeba dodriovat bezpeénostni pokyny uvedené v tomto navodu, existujici narodni pfedpisy pro prevenci
Urazl a rovnéZ pfipadné pracovni, provozni a bezpecnosti pokyny provozovatele.

eV ndvodu k obsluze uvedené postupy vypnuti je tfeba dodrzovat pti vSech pracich jako instalace, uvedeni do
provozu, vystrojovani, provoz, zména podminek pouZiti a zplsobUl provozu a rovnéz udrzba, inspekce a oprava.

e  Pred kazdym otevienim krytu je tfeba pohon odpojit od sité a zajistit proti neimysinému opétnému zapnuti.

e  Pred praci v oblastech mozna vedoucich napéti je tfeba zajistit, aby byly bez napéti.

e Jetfeba zajistit, aby byly pohony vidy provozovany v bezvadném stavu. Z vnéjsku rozpoznatelné skody a
nedostatky a rovnéz zmény provozniho chovani, které mohou narusit bezpecnost, je tfeba ihned oznamit.

Upozornéni na nebezpedi
V tomto navodu jsou pouzity nasledujici symboly nebezpedi:

Pozor! Hrozi obecna nebezpedi, kterd mohou vést k vécnym a/nebo
k Zivotu nebezpecnym zranénim.

Opatrné! Mohou byt pfitomna Zivotu nebezpecnad elektricka napéti! Hrozi nebezpeci vécnych
Skod anebo osobnich skod s nebezpecim ohroZeni Zivota.

Nebezpeci! Tento symbol varuje pred hrozicim nebezpecim pro zdravi osob. Nerespektovani
téchto upozornéni mlze mit za nasledek zranéni.

Pozor! Dodrzujte manipulacni predpisy. Elektrostaticky citlivé soucasti.
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DalsSi upozornéni

PFi udrzbé, inspekci a opravé pfimo po provozu je tfeba pocitat se zvySenymi povrchovymi teplotami na motoru.
Nebezpeci popaleni!

Pfi dodatecném vybaveni a provozu pohonu s dily pfislusenstvi PS je tfeba dodrzovat k nim existujici navody k
obsluze.

Ptipojky pro signdlni vstupy a vystupy jsou oddélené dvojitou izolaci od proudovych obvodd, u nichZ hrozi
nebezpedi dotyku.

2. Pouziti v souladu s urcenim

Linearni pohony PS-AMS1x PSL jsou vyrobené vyhradné pro pouziti jako elektrické pohony armatur. Jsou uréené
pro smontovani s armaturami a jejich motorové ovladani.

Kazdé toto presahujici poutZiti plati za pouZiti v rozporu s uréenim. Za z toho vzniklé skody vyrobce neodpovida.
Pohony se nesméji provozovat mimo mezni hodnoty uvedené v listu technickych adajl, katalogu anebo
dokumentaci zakdzky. Jednani v rozporu s tim vylucuje odpovédnost vyrobce za z toho vzniklé Skody.

K pouziti v souladu s uréenim patfi i dodrzovani vyrobcem predepsanych podminek pro provoz, udrzbu a opravy.
Za poutZiti v souladu s urc¢enim se nepovaZzuji instalace a nastaveni pohonu a rovnéz jeho Udrzba. Pfi tom je tfeba
ucinit zvysena bezpecénostni opatreni!

Pohony sméji pouzivat, udrzovat a opravovat pouze osoby, které jsou s tim obezndmené a jsou informované o
nebezpedich. Je treba dodrzovat prislusné narodni predpisy pro prevenci Uraz(.

Svévolné zmény na pohonech vylucuji odpovédnost vyrobce za z toho vzniklé Skody.

Napdjeci napéti se smi zapnout pouze po radném zavreni krytu, resp. svorkové skfiné.

3. Skladovani

Pro spravné skladovani musi byt dodrzeny nasledujici body:

Skladovani pouze v dobre vétranych, suchych prostorach

Skladovani v regdle, na dfevéném rostu aj. na ochranu pfed zemni vlhkosti
Zakryti proti prachu a $piné

Chrante pohony pred mechanickymi poskozenimi

4. Provozni podminky

Pohony lze ve standardnim provedeni provozovat pfi teplotach prostiedi -20 °C az +60 °C.

Druhy provozu jsou podle DIN EN 60034-1: S2 pro kratkodoby a S4 pro pravidelny provoz. (Hodnoty specifické pro
pohon viz listy technickych tGdaja specifické pro pohon.)

Na ochranu pred vlhkosti a prachem jsou pohony dimenzované podle EN 60529 s druhem kryti IP65, resp. IP67.
Pohony se musi vestavét s dostate¢nym volnym prostorem pro sejmuti krytu (obr. 1, rozméry standardnich
pohon().
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Obrdzek 1: Montdzni rozméry

4.1 Montazni polohy

( N\
Pouziti venku:

A Pfi pouziti venku, silné kolisajicich teplotach prostredi nebo
v d vysoké vlhkosti vzduchu doporucujeme pouZiti vyhfivani
> spinaciho prostoru a rovnéz zvySeného druhu kryti IP
(volitelné pftislusenstvi).

990

L Obrdzek 2: MontdzZni poloha

5. Princip Cinnosti

Pohony PS-AMS PSL jsou vyrobené pro poufZiti jako elektrické servopohony ventil(. Sloupky pohonu slouZi k
pripevnéni na ventilu. Podle konstrukce ventilu je potfebna tyCova lucerna nebo specidlni montdzni deska ventilu.
Mechanicky vykon generuje stejnosmérny motor 24 V, ktery je ovladan elektronicky prostfednictvim pulzné sitkové
modulace (PWM). Absolutné kédované zpétné vedeni probiha prostfednictvim presného potenciometru. Moment
motoru je prenasen pres vicestupfiovou celni pfevodovkou na vieteno s lichobéznikovym zavitem.

Toto vieteno prevadi odevzdavany kroutici moment pres automaticky brzdici matici vietena na axidlni silu. Z toho
vyplyvajici zdvihovy pohyb matice vietena je prenasen pres spojku na vieteno ventilu.

V pfipadé vypadku napajeni a pti sefizovani je mozné nouzové ovladani pohon( prostfednictvim ruéniho kolecka (viz
kapitolu 6/Rucni ovladani), vyjma pouZiti jisténi pred vypadkem sité PSCP.

0
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6. Rucni ovladani

K ovladani pohonu pfi vypadku napéti nebo pfi nastavovani (instalace ventilu a nastaveni koncovych poloh) je
pritomno rucni kolecko. Nejprve se museji ru¢ni kolecko namontovat podle obrazku 3.

4 - )

PFi rucnim provozu se nesmi prejet
maximalni zdvih pohonu!

Pfi nedodrzZeni: Vainé poruchy
funkce, poskozeni pohonu!

Rucni kolec¢ko ovladejte pouze rucné.
Rucni kolo nevyménuijte ani jej
neovladejte silou nebo motorem.

P¥i nedodrzeni: Poskozeni pohonu!

Obradzek 3: Montadz ru¢niho kolecka
S J
e U pohon( konstrukénich fad PS-AMS PSL202-214 béZi rucni kolecko pfi provozu motoru také. Nemusi byt pro
rucni ovladani zaaretované.
e Pohony PS-AMS PSL320-325 disponuiji odjistitelnym ru¢nim koleckem, které pfi provozu motoru stoji. Pro
ruéni ovladani se musi tlacitko na krytu stisknout dold.

/PS-AMS PSLS202-204  PS-AMS PSL208-210  PS-AMS PSL208-214 PS-AMS PSL320325 )
(zdvih 50) (zdvih 65)*

Obrdzek 4: Ruéni ovlddadni
*U PS-AMS PSL208-214 zdvih 65 mm je tfeba odstranit kryt rucniho kolecka




7. Montaz na armaturu

7.1 PS-AMS PSL202-214

Upozornéni: Na obrdzku je zde ukdzdna instalace PS-AMS PSL204. Kroky jsou u vsech modelt identické!

PFi instalaci pohonu na ventil se jim smi pojizdét vyhradné prostfednictvim rucniho kolecka,
ne vsak elektricky.
Pfi nedodrieni: Nebezpedi stlaéeni, poskozeni pohonu a/nebo armatury.

Spojka <€ Sloupek
_ Upinaci Srouby
Matice pro svazek pruzin
spojky

= \/Feteno ventilu

Pojistna matice

o
e

Matice '
sloupku ﬁ'

Traverza =31 ' 3 S

Ujistéte se, Ze Ize matici
spojky otacet rukou Rukou zcela zasurite

spojku Nasadte pohon




Traverza
gIE cca 5 mm
Matice
Ponechte vzdalenost cca
L 5 mm od traverzy

J

~N

Nasroubujte matici
spojky tak, aby sloupky
znovu dosedaly na
traverzu

L Kontrujte matici spojky

J

g Hrana sloupku
: gIE cca5mm
Traverza

Vysurite spojku rukou tak, aby matice spojky dosedala
na vieteno ventilu. Otacejte dale, aby vznikla mezi
hranou sloupku a traverzou mezera cca 5 mm

12 mm (M8, M12)/
16 mm (vétsi nez M14)

0

Opakuijte kroky (5) a (6), dokud nebude vieteno ventilu
12 mm (M8, M12), resp. 16 mm (vétsi nez M14)
zaSroubované hluboko do matice spojky

(® =

Utahnéte pevné matice

Posurite rukou spojku tak, aby sloupky
dosedaly na traverzu

SPRAVNE

CHYBNE

sloupkd

J

A

Pfed utahovanim pripeviiovacich matic musi byt vystupky sloupki zcela zanofené v
otvorech montaini desky ventilu. Pfipadné je tfeba polohu pohonu ruénim kole¢kem
upravit. Pfi nedodrzeni: Poskozeni pohonu!




7.2 PS-AMS PSL320-325

Pfi instalaci pohonu na ventil se jim smi pojizdét vyhradné prostrednictvim ru¢niho kolecka,
ne vSak elektricky.
Pfi nedodrieni: Nebezpecéi stlaéeni, poskozeni pohonu a/nebo armatury.

( )

= matice vietena
= stavéci Sroub
spojka
= zajisténi
pojistnymi maticemi
= Celni matice
= montazni deska ventilu
pfipeviiovaci matice
= talifové pruziny
= vieteno ventilu

B WN R
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b bbb bb

T

Obrdzek 5: Instalace ventilu standardni pohon Obrézek 5..1
g J L J

Ventil musi disponovat vhodnym ptipravkem k uchyceni sloupkd pohonu.

Pti instalaci standardniho pohonu je tfeba dodrzet ndsledujici kroky:

e Vysroubujte celni matici (pol. 5) z matice vietena (pol. 1) a zatlacte ji pres vieteno ventilu (pol. 9).

e Zkontrolujte, zda je spojka (pol. 3) vyvrtand vhodné k vietenu ventilu. Pfipadné ji vyvrtejte a/nebo dofiznéte zavit.

e Nasunte nebo nasroubujte spojku na vieteno ventilu a svrtejte nebo zakolikujte, resp. zajistéte pojistnou matici
(pol. 4, vrstveni pruzin hrnkl provedte podle Obrdzek 6 na strané 10)

e Vsunte sloupky pohonu do otvord montazni desky ventilu (pol. 6) a utdhnéte pfipevriovacimi maticemi (pol. 7).

e Rucné natdahnéte matici vietena a zcela ji protdhnéte pres talifové pruZiny a spojovaci kus, nasadte celni matici a
mirné ji zaSroubujte, natdhnéte matici vietena ddle a natlacte talifové pruziny natolik, aby celni matice mohla byt
dotaZzena k dorazu dodanym celnim klicem, pak celni matice je zarovnana se spodni hranou vietenové matice a
stacionarni nevycnivajici (obrazek 5.1), v pfipadé potreby stlaéte talifové pruziny dale ru¢nim kolem.

e Utahnéte stavéci Sroub s vnitinim Sestihranem (pol. 2), pojistnd matice je zajiSténa proti uvolnéni.

Pred utahovanim pfipeviiovacich matic musi byt vystupky sloupka
zcela zanofené v otvorech montaini desky ventilu. Pfipadné je tieba
polohu pohonu ruénim koleckem upravit. Pfi nedodrZeni: Poskozeni

pohonu!

CHYBNE SPRAVNE
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7.3 Vypnuti koncovou polohou zavislé na sile
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X=20 (PSL320)
X=16 (PSL325-330})
. |
s . ’ . sv ’ . v . ! >
Obrazek 6: Standardni spojka s talifovymi pruzinami L//}é [ ,,r-/éi;—r
max. M20 =
Navrstveni talifovych pruZin se fidi podle druhu ventilu. Jsou mozna 3 rlzna navrstveni:
A: Navrstveni pro prlichozi ventil se smérem zavirani , vieteno ventilu zasouvajici se” (Obrdzek 7)
B: Navrstveni pro tticestny ventil (Obrdzek 7)
C: Navrstveni pro prlichozi ventil se smérem zavirani , vieteno ventilu vysouvajici se” (Obrdzek 7)

Pro tficestné ventily s navrstvenim pruZin ,B“ se zkracuje nastavovana draha talifovych pruzin s z
niZze uvedeného diagramu pruzin na polovinu!

Principialné plati:

U priichozich ventil(i je tfeba nejprve nastavit polohu ZAVRENO v zavislosti na sile/draze, poté polohu OTEVRENO v
zavislosti na draze.

U tficestnych ventil( Ize tfeba obé koncové polohy nastavit v zavislosti na sile/draze.



8. Otevreni krytu

Respektujte vystrazné ndlepky na krytu pohonu!
s N

L Obrazek 7: Otevieni krytu

9. Elektrické pripojeni

9.1 Bezpecnostni upozornéni

PS-AMS PSL202 — PS-AMS PSL210 (IP65)

Uvolnéte rucni kolecko a sejméte je.
Vysunte kryt obéma rukama nahoru a sejméte jej.

Pro elektrické pripojeni se nemusi otevrit kryt.

PS-AMS PSL214 a PS-AMS PSL202-210 (IP67)

Otevrete kryt ruc¢niho kolecka.
Uvolnéte rucni kolecko a sejméte je.
Uvolnéte pfipeviovaci Srouby krytu.
Sejméte kryt smérem nahoru.

Pro elektrické pripojeni se nemusi otevfrit kryt.

PS-AMS PSL320 — PS-AMS PSL325

Uvolnéte pfipeviovaci Srouby krytu.
Sejméte kryt smérem nahoru.

Elektrické pripojeni smi provést pouze kvalifikovany elektrikar.

P¥i elektrickych pracich na dotycném zafizeni je tfeba dodrzovat predpisy pro prevenci

nehodovosti UVVBGV-A2.

Pro zajisténi bezpecnosti osob a véci a zachovani funkceschopnosti je tfeba dodrzet

normu EN 60204-1 (VDE 0113 cast 1).

Sitové kabely musi vyhovovat nejvétsimu naméfenému pfikonu proudu pfistroje a
normam IEC 227 a IEC 245. Zlutozelené vodice se sméji pouZit pouze k pfipojeni na

svorku ochranného vodice.
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Pfi vedeni kabel( skrz kabelové prichodky na strané pohonu je tfeba dodrzet minimalni
polomér ohybu.

Elektrické servopohony PS-AMS PSL nedisponuji Zzadnym vnitinim elektrickym
odpojovacim zafizenim, a proto musi byt opatien vypinacem nebo vykonovym
vypinacem v instalaci budovy. Ten musi byt v bezprostifedni blizkosti pfistroje a snadno
pristupny pro uZivatele. DuileZité je oznaceni vypinace jako odpojovaciho zafizeni pro
ptistroj.

Instalace budovy a rovnéZ nadproudové ochrana a pfepétové ochrany museji byt
provedené podle normy DIN IEC 60364-4-41, tfida ochrany |, resp. tfida ochrany Il pfi
24VAC/24VDC a DIN IEC 60364-4-44 podle pouzité kategorie prepéti pohonu.

Vsechna sitova pfipojovaci a Fidici vedeni musi byt mechanicky vhodnymi opatfenimi
pred pFipojovacimi svorkami zabezpecena proti netimysinému uvolnéni.

Sitové pFipojeni a Fidici vedeni se nesméji vést spoleéné v jednom vedeni, vidy je tieba
pouzit dvé oddélena vedeni!

ve . . . oy . . P v PE
Pfipojeni ochranného vodice PE se musi provést na misté oznaceném na pouzdru $ !
=

9.2 Schéma zapojeni
Elektrické zapojeni se provede podle konstrukcni velikost ve skfini svorkovnice integrované do pohonu nebo pod kryt
pohonu. Po zapojeni je tfeba znovu peclivé zavfit viko skfiné svorkovnice, resp. kryt pohonu, a také kabelové

prachodky, aby byl zarucen druh kryti pohonu.
V ptipadé zvlastnich provedeni plati pfipadné odliSné schéma zapojeni.

-

~

i 1 fazové stridavé napéti/ DC : 3 faze
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T !
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Obrdzek 8: Elektrické pfipojeni

\_ J




9.3 Sitové pfipojeni
9.3.1 Sitové pripojeni jednofazové AC / DC
Elektrické pfipojeni smi provést pouze kvalifikovany elektrikar.

Odpoijte zdroj napéti.
Zajistéte proti nedovolenému zapnuti.

Otevrete svorkovou skfin.

Ve svorkové skiini se nachdazeji svorky pro pevna i pruzna vedeni
pro pfipojeni k prifezam Zil 0,14 mm? az 2,5 mm?, a také zemnici
PE svorka na skfini.

Pozor: Dodrzujte, prosim, sitové napéti uvedené na typovém
Stitku pohonu a maximalni prikon pohonul!

Pfipojte kabely napdjeni a ovladani na pfipojovaci svorky (podle
schéma zapojeni).

9.3.2 Sitové pfipojeni tfifazové AC (volitelné)

Odpojte zdroj napéti.
Zajistéte proti nedovolenému zapnuti.

PFipojeni tfi fazi se provadi pfimo na namontovany sitovy zdroj.

Pripojte kabely napajeni a ovladani na pfipojovaci svorky (podle
schéma zapojeni pro 3 faze).
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9.3.3 Sitové pfipojeni PS-AMS PSL320/325 s namontovanou lokalni fidici jednotkou PSC.2

Odpoijte zdroj napéti.
Zajistéte proti nedovolenému zapnuti.

N
Uvolnéte viko z lokalni fidici jednotky.
< Kabely vedte skrze kabelové prichodky do vnitfniho prostoru vika.

Pro pfipojeni kabell je tfeba povolit 4 pfidriné Srouby dotycného
konektorového modulu uvnitf vika z ramu. Pfipojeni kabell se pak
provadi na zadni strané modulu.

Kazdy konektorovy modul obsahuje 16 ¢islovanych Sroubovych
svorek pro pevna i pruzna vedeni o prifezech 7il 0,14 mm? az 2,5

IR L
I Nl Y (YR T

mm?,
Obrdzek 10: Sitové pripojeni
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Obrdzek 11: Schéma zapojeni pro pfipojeni do rozvodné skfiné s PSC.2 nebo zdsuvkové skiiné —
\_ 1 fdzové stridavé napéti/ DC )
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Obradzek 12: Schéma zapojeni pro pripojeni do rozvodné skfiné s PSC.2 nebo zdsuvkové skriné —
K 3 fdze stfidavé napéti j

Pripojte kabely napdjeni a ovladani na pfipojovaci svorky podle schéma zapojeni.

9.4 Rozhrani

Pohon PS-AMS PSL ma ve svorkové skiini nékolik rozhrani, které |ze konfigurovat prostfednictvim software pro
parametrizaci PSCS (viz ndvod k obsluze PS-AMS PSCS) nebo lokalni fidici jednotky PSC.2.

9.4.1 Komunikacni rozhrani
Pro komunikaci a parametrizaci pomoci pocitace se pripoji
komunikacni kabel do zditky RJ45. V programu PSCS lze nastavit

parametry pohonu.
->Viz ndvod k obsluze PS-AMS PSCS

15



16

9.4.2 Vstupy

9.4.2.1 Zadani poZzadované hodnoty s galvanickym oddélenim

Na svorky 1 aZ 3 se pfipoji parametrizovatelnd pozadovand
hodnota pro pravidelny provoz v rozsahu 0(4)-20 mA nebo 0(2)-10
V. Pouziti rozdélené akéni veliciny je rovnéz mozné.

9.4.2.2 Procesni skute¢na hodnota pro regulator procesu (volitelné)

V pripadé poufziti volitelného reguldtoru proces(i v pohonu slouzi
svorky 15 aZ 17 k pfipojeni parametrizovatelné skutecné procesni
hodnoty v rozsahu 0-20 mA nebo 0-10 V z procesniho snimace.

Pozor!

Dale (9.4.2.3 a2 9.4.2.4) popsané binarni vstupy maji vlici zadani
pozadované hodnoty prioritu: KdyZ je pohon parametrizovan jako
regulacni pohon, nefidi se pfi pfichodu binarnich signalt zadanim
pozadované hodnoty. Teprve po odpojeni signald najede opét do
polohy odpovidajici poZadované hodnoté.

9.4.2.3 Binarni vstupy s galvanickym oddélenim

BEEaRY

Na svorky 9 az 11 se ptipoji bindrni signaly otevfit/zavfit. Jako
standard jsou tyto vstupy dimenzovany pro ptipojeni 24 V az 230
V. Viz schéma zapojeni. Tak je pohon provozovan jako regulator.

9.4.2.4 Binarni vstup zabezpeceni proti porucham Fail-Safe (volitelné)

Prostifednictvim volitelné dodavaného vstupu Fail-Safe (svorky 12
a 13) mGze pohon diky napéti 24 V a7 230 V AC najet do
prednastavené bezpecnostni polohy. Tento vstup je nadrazeny
binarnimu vstupu s galvanickym oddélenim.




9.4.3 Vystupy
9.4.3.1 Kontinualni zpétna vazba polohy

Na svorky 4 aZ 6 lze ptipojit parametrizovatelnou skute¢nou
hodnotu polohy v rozsahu 0 (4)-20 mA nebo 0 (2)-10 V.

9.4.3.2 Pridavny polohovy spinac (volitelné)

Spinaci body dvou volitelné dodavanych pfidavnych polohovych
spinacl lze nastavit mechanicky prostfednictvim spinacich vacek.
Prepinace lze pfipojit na svorky 18/19, resp. 20/21 jako
bezpotencidlové rozpinaci nebo zapinaci kontakty. Standardni
prepinace jsou dimenzovany pro maximalné 230 V AC/10A (6 A
indukéni). Specialni pozlacené prepinace pro nizky vykon (do 100
mA a 30 V) jsou k dostani na vyzadani.

| N N —
ERE V=N

9.4.3.3 Zdroj napéti pro procesni snimac (volitelné)

Tento vystup (svorky 14 + 17) dodava neregulované napéti 21-
40 V DC, maximalné 100 mA pro napajeni jednoho z
procesnich snimacl zvoleného volitelnym regulatorem
procesl v pohonu.

¢

PELENENEY

Prostifednictvim toho bezpotencidlového kontaktu lze
predavat poruchova hlaseni jako souhrnné poruchové hlaseni
na ridici stanovisté proces( (svorky 7 + 8). Konfigurace se
provadi prostfednictvim komunikac¢niho software PSCD.

9.4.3.5 Rozhrani sbérnice (volitelné)

Rozhrani sbérnice je pro pohony PS-AMS PSL k dostdni volitelné s pfipojenim na fadovou svorkovnici nebo na vné se
nachdzejici konektor.

-> Viz zvlastni navod k obsluze shérnice PS-AMS (PSPDP)
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9.5 Prislusenstvi

9.5.1 Vyhrivani spinaciho prostoru (volitelné)

Pohony PS-AMS PSL Ize volitelné opatfit vyhfivanim spinaciho prostoru. Pfi pouZiti venku, silné kolisajicich teplotach
okolniho prostfedi nebo pfi vysoké vihkosti vzduchu doporuéujeme jejich pouZiti kvili predchazeni kondenzaci uvnitf
pohonu.

(" : N

V pohonech PS-AMS je vyhfivani spinaciho prostoru
napajeno prostrednictvim zdroje napéti pohonu,
neni tedy nutné pfipojit je samostatné do sité.
Pokud je dovybaven topny odpor, musi se pfipojeni
ke svorkam hlavni desky provést podle obrazku
vedle.

Vyhfivani je k dostani ve dvou rlznych provedenich
(pro 24 V AC/DC nebo 115-230 V AC). Vyberte,
prosim, podle zdroje napéti pohonu.

Obradzek 13: Pripojeni vyhrivani

Montaz topného odporu probiha pomoci
priloZzenych Sroubl na zobrazeném misté
na zadkladovou desku. V pfipadé, Ze se
vedeni kabelu provadi interné, je tifeba
dbat na to, aby nebyl kabel zmacknuty
tésnénim krytu a nedotykaly se ho
pohybujici se konstrukéni dily.

Obrdzek 14: Montadz vyhrivani
& J

9.5.2 Nastaveni pfidavnych polohovych spinact

Pro pohony PS-AMS PSL |ze jako volitelny doplnék dodat dva polohové spinace pro zpétnou vazbu polohy
namontované ve vyrobnim zavodé.

Jsou provedeny jako bezpotencidlové rozpinaci nebo zapinaci kontakty se stfibrnymi kontakty pro spinaci proudy 10
mA az 5 A pfi maximalné 230 V. V ptipadé mensich spinacich proud(i 0,1 mA az 30 mA pii maximalné 30V je tfeba
pouzit specialni prepinace se zlatymi kontakty. Na svorkach 18/19 a 20/21.



(1)
(2

Spinaci vacky pro ovladani prepinacd se nachazeji na spinacim plechu a
Ize je nastavit pomoci plochého Sroubovaku. Vacka 1 ovlada prepinac

5 AT il pro matici vietena zasouvanou do pohonu, vacka 2 pro vysouvanou
matici vietena.

® D
@
-  —
1
Obrdzek 15: Nastaveni
spinacich vacek
. J

Nastaveni potenciometru se nesmi ménit. V pfipadé nedodrzeni:
Poskozeni pohonu.

10. Indikator provozniho stavu — ovladaci prvky

( 2
ﬂZelené dioda LED Ve svorkové skfini, resp. na hlavni desce pod krytem pohonu se
_{/ nachazi po jedné Cervené a zelené svételné diodé (LED) pro
indikaci provoznich a poruchovych stavi.
Corvens  JEER ag Dalsi ¢ervend dioda LED (volitelny doplnék ) se nachazi v oblasti
dioda LED &I {7y rozhrani sbérnice a signalizuje stavy sbérnice -> Viz navod k

(sbérnice) @ o g obsluze sbérnice PS-AMS.

Tlalitko  CervenadiodalED | Ve svorkové skiini, resp. na hlavni desce pod krytem pohonu se
nachazi tlac¢itko pro spusténi automatického chodu
pfizplsobeni pohonu ventilu.

Obrdzek 16: Indikdtor
L provozniho stavu

11. Zavreni krytu

PS-AMS PSL202 — PS-AMS PSL210 (IP65)
Respektujte k tomu vystrazné nalepky na krytu pohonu.

PS-AMS PSL202 — PS-AMS PSL210 (IP67) a PS-AMS PSL214 (IP67)

e Nasadte lehce kryt na pohon tak, aby dva pfipeviiovaci Srouby lezely nad prisluSnymi zavitovymi otvory.

e Pfitahnéte lehce sSrouby vhodnym klicem na vnitfni Sestihran. Pfipadné kryt lehce posurite, pokud Srouby
nezabiraji.

e Stlacte kryt pohonu doll tak, aby sklouzl pfes O-krouzek pohonu.

e Utahnéte pevné Srouby.
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PS-AMS PSL320 — PS-AMS PSL325 (IP65)
e N
H e Zkontrolujte, zda je tésnici krouzek spravné

zafixovany na obvodu krytu.
e Nasadte kryt na pohon tak, aby 3 pfipevriovaci
Srouby leZely nad ptislusnymi zavitovymi otvory a
L’/ ovladaci tlacitko leZzelo nad vysuvnym cepem
pouzdra pohonu.

e Utdhnéte pripevinovaci Srouby krytu vhodnym
Sroubovdkem.

] 7

Obrdzek 17: Zavreni krytu

12. Provoz

Béhem provozu jsou vSechny interni parametry, jako naptiklad potfebny moment motoru a aktudlni poloha, a rovnéz
provozni stavy pohonu permanentné sledovany. Tim je zajiSténo, Ze pohon reguluje s optimalni presnosti a armatura
se vzdy spravneé zavie. Odchylky Ize zjistit pomoci software PSCS nebo lokalni fidici jednotky PSC.2 (viz odpovidajici
navody k obsluze), nebo pomoci nastavitelnych parametr( poruchového relé ohlasit na fidici stanovisté procesl. Tim
je zarucena maximalni bezpecnost zafizeni.

12.1 Druhy provozu v koncovych polohach

Vypnuti pohonu PS-AMS v koncovych polohach Ize optimalné prizplsobit charakteristice ventilu pomoci software
PSCS (pomoci specidlniho datového kabelu). To vede odpovidajicim zpisobem k riiznému provoznimu chovani
pohonu. Pfipadné prejeti nebo nedosazeni koncové polohy lze zjistit prostfednictvim parametrizovatelného
poruchového relé nebo komunikac¢niho software PSCS.

12.1.1 Vypnuti pomoci sily/krouticiho momentu

Pohon dosahne pfi kazdém najeti do koncové polohy nastaveného maximalniho krouticiho momentu. Kdyz se
posune doraz v armatufe, naptiklad nasledkem opotiebeni tésnéni sedla, pak pohon v ramci své potencialni drahy
pojizdéni zméni bod vypnuti.

12.1.2 Automatické vypnuti pomoci drahy

Pohon zlstane pfi najizdéni do koncové polohy stat v pozici, kterad byla nalezena pfi automatickém uvedeni do
provozu na dorazu (v armatufe nebo v pohonu). Pokud se posune doraz v armatufe, pohon body vypnuti NEZMENI,
vypne se tedy vidy v plivodné nalezené pozici.



12.1.3 Vypnuti pomoci drahy

Pohon zlstane pfi najizdéni do koncové polohy stat v pozici, ktera byla nalezena pfi manudlnim uvedeni do provozu.
Tato koncova poloha je definovana nezavisle na dorazech v armature nebo pohonu.

13. Uvedeni do provozu

Elektrické pfipojeni a uvedeni do provozu pfi pouZiti sitového napéti smi provadét pouze
vyskoleny odborny personal!

Béhem uvadéni do provozu se nedotykejte Zadnych pfipojovacich vedeni.

Pohon se pfi expedici z vyrobniho zavodu nachdzi ve stavu ,neinicializovano®, tzn. Ze zelena dioda
LED pomalu blika. V tomto stavu nedojde k reakci na zadani pozadované hodnoty nebo jiné jizdni pfikazy. Pro provoz
pohonu je nutné jej prizpUsobit ventilu.

V zavislosti na druzich vypnuti uvedenych v ,12.1 Druhy provozu v koncovych polohach” existuji nasledujici moznosti

uvedeni do provozu:

- Automatické uvedeni do provozu, kdy v minimalné jedné koncové poloze dojde k vypnuti ,pomoci
sily/krouticiho momentu“ nebo k ,automatickému vypnuti pomoci drahy*“.

- Manualni uvedeni do provozu, kdy v obou koncovych polohach dojde k vypnuti pomoci drahy.

V zavislosti na dotycné situaci je tfeba zvolit ndsledujici postup:

Pozor!
K elektrickému ovladani pohonu smi dojit pouze po montazi na
armaturu!

7\ Pozor! Dodrzujte manipulacni predpisy.
(Q Q Elektrostaticky citlivé soucasti.

13.1 Automatické uvedeni do provozu

(K dispozici pouze, kdyZ je min. jedno vypnuti v koncové poloze nastaveno na ,kroutici moment” nebo ,draha
automaticky”.)

- 3 f 3
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Podrzte tlacitko uvedeni do provozu stisknuté

po dobu 3s

(pro polohu tlacitka viz Obrazek 16)

Ladéni béZi (zelenda dioda LED blika, pohon
najizdi do koncovych poloh)

® S
p T Zelend dioda LED sviti — pohon lspé$né
- '|29|ena!i- uvedeny do provozu a pfipraveny
/
4 [ \
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13.2 Rucni uvedeni do provozu

) (G 2
Kommunil Bedienen Hilfe File| Communication Operate Helj
PS Antrieb auswahlen > Select PS Actuator »{ [Bedienen] Hife [Operate) Help
Offnen Open Parametrierung Configuration
Speichern S P
e o Inbetricbnahme Commissicning
Speichern unter Saveas
Zugriffsberechtigung Access rights Doo-e (gpuzte
Schnittstelle Interface Monitor Manitor
Sprache/Language » Language/Sprache »
Exit Alt+X Exit Al X

Pfipojte pohon pomoci USB Zvolte
kabelu PSCS k pocitaci a spustte V software f(\)/;)rl]t;zp pohonu a Obsluha > Uvedeni do

software PSCS provozu vyp. a potvrdte
dialog pomoci OK

AN J
( N\ S — N\
@ @ Mansetup @
V pfipadé ruéniho uvedeni do provozu Vahe Pomoci Zelena dioda
je tfeba trvale vlozit spravnou - open listy LED sviti —
pozadovanou hodnotu pro polohu } nastavte N 1 4 h
zavfeni, resp. binarni ovladaci signal : polohu = =[zelenald - Ipovcv)nv
pro zaviraci jizdu. e (i - zavieni a y uspesne
' zkontrolujte 7 ' N uvedenydo
r, pomoci provozu a
-ee= || ,0deslat’; pfipraveny
ulozte
pomoci OK
& /U J U J

Upozornéni
Opusti-li pozadovana parametrizovana draha od nastavené polohy zavieni moznou drdhu pojizdéni, pak se draha pro
provoz zmensi na vyplyvajici maximdalné moznou hodnotu.

V

14. Stavova hlaseni
14.1 Poruchové relé

Poruchové relé umoznuje zaznamenat hlaseni poruch a provoznich stavi na bezpotencialovych svorkdch 7 a 8 o
maximalni zatézi

24V DC/100 mA jako signal pro fidici stanovisté procest. Hlaseni vydavana jako souhrnné poruchové hlaseni lze
parametrizovat prostfednictvim PSCS. Pokud neni zavada a pohon je napajen, je kontakt na svorkach 7 a 8 sepnuty.

-> Viz navod k obsluze PS-AMS PSCS

14.2 Naprava poruch

Viz tabulku na strané 24. Jsou v ni vysvétlené také blikaci kddy diod LED pro indikaci stavu.

15. Udrzba a opravy

Pohony PS-AMS PSL jsou za podminek pouZivani uvedenych v listu technickych udaji bezudrzbové. Pfevodovky jsou
namazané na dobu Zivotnosti a nepotfebuji zddné domazavani. Ci§téni pohon( se provadi nasucho a bez &isticich
prostredkll. PouZivejte mékké hadriky, nepouzivejte materialy zplsobujici odér.

Pozor!
Béhem udrzby a oprav se pohon nesmi elektricky ovladat.




16. Bezpecnostni upozornéni pro prepravu

Pti prepravé a skladovani musi byt kabelové prichodky a pfipojovaci pfiruba zakryty, aby se zabranilo praniku
vlhkosti a cizich téles. Pfi prepraveé je tfeba pouzit vhodny obal, ktery zabrani Skodam na laku pohonu a krytu
indikace polohy.

17. Odstaveni z provozu a likvidace

e Odpojte pfipojku sitového napéti a zajistéte proti neimyslnému opétnému zapnuti.
e Otevrete kryt.

e (QOdstrante externi pripojky.

e Sejméte pohon z ventilu.

Likvidace
Podle smérnice 2012/19/EU o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (OEEZ) se zde
\ - popsana zafizeni nesmi likvidovat prostfednictvim firem zabyvajicich se likvidaci komunalniho odpadu.
/ Pokud nemuzZete nebo nechcete zajistit likvidaci specializovanou firmou, mlZete zatizeni vratit vyrobci,
ktery za pausalni poplatek zajisti jeho rfadnou likvidaci.

18. Prislusenstvi
K pfizplsobeni pohon je k dispozici rozsahly program prislusenstvi. Nasledné naleznete kratky vybér.
Technické Gdaje zjistite v prislusnych listech technickych Gdajh. Radi vdam poradime i telefonicky.

bezpotencialové pridavné poloh. spinace se stfibrnymi kontakty (0,1 A—-5
A spinaci proud)

bezpotencialové pridavné poloh. spinace se zlatymi kontakty (0,1 mA —
100 mA spinaci proud)

Umoznuje samostatnou regulaci procesu (lokalni regulaéni okruh), aniz by
byl zapotrebi externi reguldtor.

Jisténi pred vypadkem elektrické sité pomoci superkondenzator,
bezpecnd poloha OTEVRENO, ZAVRENO nebo volitelné mezipolohy

Digitalni pfenos pozadované/skuteéné hodnoty v promile nebo
procentech a zpétna vazba z monitorovacich a diagnostickych udaja
prostfednictvim rozhrani sbérnice Profibus DP nebo CANopen. Dalsi
rozhrani sbérnic na vyzadani

Osvétleny displej pro zobrazeni polohy pohonu a stavového hlaseni.
Uzamykatelny volici spinac pro prepinani automatického a rucniho rezimu
a zastaveni. Ovladaci tlacitka pro ruéni postup, ovladani nabidky a
prizptsobeni parametr(. Zobrazeni diagnostickych informaci

pro montaz oddélené od pohonu (v¢. propojovaciho kabelu 10 m)

USB datovy kabel pro komunikace mezi pohonem a pocitacem (Windows)
se software PSCS

s

Vstup pro signal nouzova jizda. Volné nastavitelna bezpecna poloha.
Standardné dimenzovano pro 24 V
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zvyseny druh kryti IP67 k dispozici

Vyhrtivani spinaciho prostoru k zabranéni kondenzaci

* = nelze dovybavit
** = |ze dovybavit pro PS-AMS PSL202...214, nelze dovybavit pro PS-AMS PSL320/325

23



24

18. Naprava poruch

Zelena LED
- 2 B2
s B |3
1% 133 |5
S s |s g S
2 =3
o o | =
Stav Pravdépodobna pfi¢ina MozZna naprava
X x | Pohon nereaguje, | 1) Neni k dispozici napdjeci | 1) Zkontrolujte sitové pfipojeni
obé diody LED jsou | napéti 2) Pripojte
tmavé 2) Pfitomné napajeci napéti | spravné napajeci napéti
neodpovida napajecimu
napéti uvedenému na
typovém Sstitku
X X Pohon nepojizdi 1) Nebylo spravné 1) Zopakujte ladéni
celou drahu provedeno ladéni 2) Zkontrolujte parametrizovany
armatury 2) U koncové polohy zavislé | zdvih ventilu -> viz ndvod k
na draze byl nastaven pfili§ | obsluze PS-AMS PSCS
maly zdvih
X X Pohon nezavira 1) Nebylo spravné 1) Zopakujte ladéni
spravné armaturu | provedeno ladéni 2) Zkontrolujte dimenzovani
2) Uzaviraci sila/moment pohonu
pohonu je pfilis maly
X X Pohon je v 1) Digitalni zadani 1) Zkontrolujte zadani
normalnim pozadované hodnoty parametrizované pozadované
provoznim stavu, | prostfednictvim pevné hodnoty -> viz navod k obsluze
ale nereaguje na hodnoty nebo sbérnice je PS-AMS PSCS
zmény aktivovano 2) Pripojte procesni snimac
pozadované 2) Pohon je nakonfigurovan
hodnoty jako regulator procest
X X Poloha pohonu Nebyla parametrizovana Zkontrolujte parametrizovanou
neodpovida zadani | nelinearni charakteristickd | charakteristickou krivku -> viz
pozadované kfivka navod k obsluze PS-AMS PSCS
hodnoty
Provozni stavy Pravdépodobna pfi¢ina MozZna naprava
X X Bézny provozni
stav
X X Pohon v rezimu Rezim ladéni je po dokonceni
ladéni automaticky opustén.
X Pohon neni Podle vybéru vypnuti v koncové
vyladény poloze je tieba provést
automatické nebo ruc¢ni vyladéni




Zelena LED
S| @
o g, | E
s| 22|z s
S| 25|83
=)
Chyba v okoli pohonu | Pravdépodobna pficina MozZna naprava
X V ramci drahy 1) Pohon neni spravné 1) Zopakujte ladéni
pojizdéni byl vyladén s ventilem 2) Zkontrolujte lehkost chodu
nameéren pfilis 2) Mechanicka prekazka na | armatury a pohonu
velky kroutici draze pojizdéni 3) Zkontrolujte dimenzovani
moment 3) Nespravné dimenzovani pohonu
pohonu
X 1) Signal skute¢né | 1) Signal skutecné procesni | 1) Zatidte spravny signal
procesni hodnoty | hodnoty chybi nebo je skutec¢né procesni hodnoty
chybi nebo je nespravny (pouze u PSIC) 1) Zkontrolujte polaritu signalu
nespravny (pouze skutecné procesni hodnoty
u PSIC) 2) Signal skutec¢né procesni | 2) Zajistéte spravnou skutecnou
2+3) Byl hodnoty mimo nastaveny procesni hodnotu
prekrocen rozsah 3) Zkontrolujte procesni snimac,
maximalni rozsah | 3) Procesni snimac nevydava | resp. jeho napajeni napétim
regulace (pouze u | signal
PSIC)
X Pohon najizdido | 1) Binarni vstup zabezpeceni | 1) Odpojte signal
predem proti porucham obdrzel 2) Zkontrolujte napajeci napéti
parametrizované | signal.
polohy 2) Pohon s volitelnym
dopliikem PSCP ma vypadek
napajeciho napéti
x | Signal 1) Neni k dispozici signal 1) Zafidte signal poZzadované
pozadované pozadované hodnoty hodnoty
hodnoty neni k 2) Nespravna polarita 2) Zkontrolujte polaritu signalu
dispozici nebo signalu pozadované hodnoty | poZadované hodnoty
neniv 3) Signal pozadované 3) Zkontrolujte rozsah
parametrizované | hodnoty mimo pozadované hodnoty
m rozsahu parametrizovany rozsah
X Koncova poloha Znecisténé nebo uvolnéné Zkontrolujte sedlo armatury
ulozena pti ladéni | sedlo armatury
nedosaZena
X Koncova poloha Opotrebované nebo vadné | Zkontrolujte sedlo armatury
ulozena pti ladéni | sedlo armatury
byla prejeta
X Napajeci 1) Vadné sitové pfipojeni 1) Zkontrolujte sitové pfipojeni
napéti v pohonu | 2) Vykyvy napdjeciho napéti | 2) Zkontrolujte napajeci napéti ->
prilis nizké 3) U pohonu s volitelnym viz list technickych udaju
doplrikem PSEP to vede k 3) Kontaktujte servis
prilis nizkému napéti
Zelena LED

0
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v = |2
< =z 5|5 <
135 28 |3
o =l | o
o |7 |2
=
Chyba v pohonu Pravdépodobna pricina MozZna naprava
X Pohon dosahl Opotiebeni a/nebo Zivotnost | Kontaktujte servis
provozni meze
X Chyba elektroniky | 1) Béhem ladéni bylo 1) Nové zavedte datovy zaznam
/ neplatna Gdaje | pferuSené napajeci napéti parametrt (-> viz navod k
parametr( obsluze PS-AMS PSCS), poté
2) Poskozeni elektronického | zopakujte ladéni
konstrukéniho dilu 2) Kontaktujte servis
X Byla dosazeno 1) Prilis vysoky pocet zapnuti | 1) Zkontrolujte nastaveni
kritické nebo 2) Prilis vysoka teplota regulace
maximalni teploty | okolniho prostredi 2) Zkontrolujte teplotu okolniho
pohonu. prosttedi a co nejvice ji snizte ->
viz Udaje v listu technickych
udaju
X | Mechanicka Poskozeni mechanického Kontaktujte servis

chyba v pohonu

konstrukéniho dilu




19. Originalni prohlaseni o vestavbé pro neuplné stroje a ES
prohlaseni o shodé

Originalni prohlaseni o vestavbé pro neuplné stroje a ES
prohlaseni o shode

My,
PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

prohlasujeme na vlastni odpovédnost, Ze nami vyrobené elekirické servopohony konstrukEnich fad

PSR-E...; PSQx03...; PSQ-E...; PSQ-AMS...; PSL-Mod.4...;
PSL-AMS...; PSF...; PSF-M...; PSF-Q...; PSF-Q-M...

jako nedplny stroj odpovidaji poZadavkam

smérnice ES o strojnich zafizenich 2006/42/ES

Tyto servopohony jsou urteng pro sestaveni s armaturami.

Uvedeni do provozu je zakazano tak dlouho, dokud nebude zjisténo,

Ze cely stro] odpovida ustanovenim platné smérmice o strojnich zafizenich.
Technické podklady podle prilohy Vil €ast B byly vwitvofeny.

ViyEe uvedené pohony odpovidaji dale poZadavkidm nasledujicich smérnic EU:
2014/30/EU Elektromagneticka kompatibilita

2014/35/EU Smémice o elektrickych zafizenich uréenych
pro pouZivani v urgitych mezich napéti

2011/65/EU + 2015/863/EV Smérnice 0 omezeni pouZivani nékterych nebezpetnych
latek v elekirickych a elektronickych zafizenich

dale byly aplikovany nasledujici harmonizované normy:

EN &1000-6-2: 2005 Elektromagneticka kompatibilita (EMC),
Kmenové normy - Odolnost pro pramyslové prostredi

EN 61000-6-3: 2007 +A1:2011 Elektromagneticka kompatibilita (EMC),
Kmenové normy - Emise - Prostiedi obying,
obchodni a lehkého pramysiu

EN 61010-1: 2020 Bezpefnostni poZadavky na elektricka méfici,
fidici a laboratorni zafizeni

Bad Dirkheim, 2022

(Lo Nann S&MJL(-S

Christian Schmidhuber
(jednatel)
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